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Изобретение относится к машиностроению. Целью изобретения является повышение кинематической точности зацепления

за счет выполнения формы криволинейного профиля с учетом влияния размеров углов аксоида расположения прецессирующих
зубьев и раствора дугового профиля и повышение несущей способности за счет увеличения многопарности зацепления.
Передача содержит зацепление зубьев 1 криволинейного профиля в нормальном сечении, заданного уравнениями и
выполненного на ведомом и неподвижном колесах, и зубьев 2 дугового профиля, выполненного на сателлите, установленном на
кривошипе 3 ведущего вала. Передача работает следующим образом. Вращение ведущего вала через кривошип 3 вызывает
прецессионное движение сателлита с зубьями 2. Последний, обкатываясь по неподвижному колесу с зубьями 1, приводит во
вращение ведомое колесо с зубьями 1.
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