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1
Inventia se referd la domeniul transportarii ga-
zului, in special la mecanismele de actionare a
armaturii conductelor de gaz.

2
aceluiasi reductor planetar, un volant-dublor manual

(15).

In a doua varianta de executare carcasa reducto-

Mecanismul de actionare a armaturii contine > rului planetar precesional este legatd rigid cu
propulsor (1) si reductor planetar precesional irever- carcasa armaturii, iar volantul este legat cinematic
sibil. Carcasa (8) reductorului este unitd cu carcasa cu arborele-manivela.

(13) armaturii, iar roata condusa (9) a lui - cu Rezultatul constd in majorarea posibilitatilor

organul de inchidere (12) a armaturii. cinematice ale mecanismului si reducerea fortelor
in interiorul arborelui-maniveld (3) a reducto- 10  aplicate volantului datoritd executirii mecanismului

rului sunt amplasate dezaxat doud piulite (11) legate de reductie in varianta precesionald ireversibild.

cu organul de inchidere (12). Piulitele angreneaza si Revendicari: 2

cu un surub (10) legat rigid cu roata condusa (9) a Figuri: 2

reductorului planetar precesional. Cu organul de

inchidere (12) mai este unit, prin intermediul 15
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Descriere:

Inventia se refera la domeniul transportarii gazelor, In deosebi, la mecanismele de actionare a
armaturii conductelor de gaz.

Este cunoscut mecanismul de actionare a armaturii [1], care contine propulsor, mecanism de
reductie cu reductor planetar cu angrenare interioard, roatd condusa legatd prin intermediul
transmisiei de roti dintate cu ambreiajul la iesire. In afara de aceasta roata fixa a transmisiei planetare
poate fi legata prin intermediul ambreiajului cu craboti cu dublorul actionat manual.

Mecanismul de actionare a armaturii cunoscut are posibilitati cinematice reduse si gabarite
comparativ mari.

Mai este cunoscut mecanismul de actionare a armaturii [2], care contine un propulsor si un
reductor, carcasa céruia este legata cu carcasa armaturii, iar roata condusd — cu organul de inchidere,
legat cinematic cu manivela dublorului manual. Totodata reductorul este instalat cu posibilitatea de a
se roti in raport cu carcasa §i este inzestrat cu un fixator in forma de tija arcuitd si cu un canal in
carcasa armaturii. Mecanismul cunoscut posedd constructie compusa, randament mic si posibilitati
cinematice reduse.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia este marirea randamentului, simplificarea constructiei
si largirea posibilitatilor cinematice ale mecanismului de actionare a armaturii.

Intr-o variantd de realizare mecanismul de actionare a armiturii, care contine propulsor si
reductor, carcasa caruia este legatd de carcasa armaturii, iar roata condusa a lui — cu organul de
inchidere a armaturii, reductorul este executat in variantd precesionald ireversibild, in interiorul
arborelui-maniveld al caruia sunt amplasate dezaxat doud piulite legate cu organul de inchidere,
totodatd piulitele angreneaza cu un surub, legat rigid cu roata condusd a reductorului planetar
precesional, in afard de aceasta manual cu organul de inchidere a armaturii mai este legat cinematic,
prin intermediul reductorului un volant-dublor.

in alti variantd de realizare mecanismul de actionare a armiturii, care contine propulsor si
reductor, carcasa caruia este legatd de carcasa armaturii, iar roata condusa a lui — cu organul de
inchidere a armaturii, reductorul este executat in variantd precesionald ireversibilda, in interiorul
arborelui-maniveld a caruia sunt amplasate dezaxat doud piulite, legate cu organul de inchidere,
totodatd piulitele angreneaza cu un surub, legat rigid cu roata condusd a reductorului planetar
precesional, in afard de aceasta carcasa reductorului planetar precesional ireversibil este legata rigid
cu carcasa armaturii, iar volantul este legat cinematic cu arborele-manivela.

Rezultatul constd in majorarea posibilitatilor cinematice ale mecanismului si reducerea fortelor
aplicate volantului datorita executdrii mecanismului de reductie in varianta precesionala ireversibila.

Avantajele inventiei sunt urmdtoarele:

— Executarea mecanismului de reductie 1n variantd precesionala ireversibild permite de a majora
considerabil posibilitatile lui cinematice, de a-i simplifica constructia.

— Amplasarea in interiorul arborelui-maniveld a transmisiei elicoidale dezaxate, surubul cireia e
legat rigid cu roata condusa a transmisiei planetare precesionale, iar piulitele fiind legate de organul
de inchidere permite de a transforma migscarea de rotatie a rotii conduse a transmisiei precesionale in
miscare translativa a organului de Inchidere cu randament mare.

— Legatura volantului-dublor manual cu organul de inchidere prin intermediul reductorului
planetar precesional ireversibil permite de a simplifica considerabil constructia mecanismului de
actionare in intregime.

— Legarea carcasei reductorului cu carcasa armaturii, volantul fiind legat cinematic cu arborele-
manivela inclinat, permite de a reduce esential forta aplicata volantului.

in baza celor expuse mai sus se face concluzia ci solutia tehnici declarati posedd elemente
distinctive esentiale.

Mecanismul de actionare a armaturii conform inventiei se explicd prin desenele din fig. 1 si 2,
care reprezinta:

—fig. 1, o varianta a mecanismului de actionare a armaturii propus;

—fig. 2, varianta a doua a mecanismului de actionare a armaturii.

Mecanismul de actionare a armaturii contine propulsorul 1, arborele caruia este legat prin
intermediul transmisiei conice 2 cu arborele-manivela 3, pe care este instalat liber satelitul 4 format
din doud coroane 5 si 6, care angreneaza cu roata centrald 7, legata rigid de carcasa reductorului 8 si
de roata condusa 9, legata rigid cu surubul 10, se angreneaza cu piulitele 11, amplasate in cavitatea
arborelui-manivela 3 legat cu organul de inchidere 12. Carcasa reductorului precesional 8 poate fi
legatd cu carcasa armaturii 13 prin intermediul fixatorului arcuit 14. Volantul-dublor manual 15 este
fixat rigid de carcasa reductorului 8.
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in fig. 2 carcasa reductorului 8 este legatd rigid de carcasa armiturii 13, iar volantul 15 este
cinematic legat printr-o transmisie conica suplimentara 16 cu arborele-manivela 3.

Mecanismul de actionare (fig. 1) a armaturii functioneaza in felul urmator. Miscarea de rotatie de
la propulsorul 1 se transmite prin intermediul transmisiei conice 2 arborelui-manivela 3, datorita
inclinrii acestuia se transformi in miscare precesionali a satelitului 4 cu doud coroane 5 si 6. in urma
angrendrii dintilor coroanelor 5 i 6 cu dintii rotilor centrale 7 si 9, ultima se va roti cu raportul de
transmitere:

, ZsZyg
=35>
2 X 2Ly,

unde: Zs, Zs este numarul de dinti ai coroanelor 5 si respectiv 6 ale satelitului 4;
73, Zy —numarul de dinti ai rotilor centrale 7 si 9.
Miscarea redusa obtinuta se transmite surubului 10, care, datoritd amplasarii dezaxate a piulitelor
11, se reduce suplimentar:
24
l 2= F s
unde: 7 §i 7¥ sunt razele medii ale piulitelor 11 si a surubului 10.
Ca rezultat organul de Inchidere 12 se va deplasa in directie axiala cu reductia:
i=i ] ‘ig.
in cazul actionarii manuale de la volantul 15 fixatorul 14 iese din canalul carcasei 8, lichidand
legatura carcasei reductorului 8 cu carcasa armaturii 13. Astfel intreg reductorul precesional impreuna
cu carcasa va roti surubul 10, care la randul sau va deplasa piulitele 11 si, in rezultat organul de
inchidere 12 cu gradul de reductie 7.
Astfel problema tehnica pe care o rezolva inventia asigura mecanismului de actionare posibilitati
cinematice largi (i pana la 10000), constructie simplificata, gabarite si masa relativ reduse si
randament inalt.

(57) Revendicari:

1. Mecanism de actionare a armaturii, care contine propulsor si reductor, carcasa reductorului
fiind legatd de carcasa armadturii, iar roata condusd a lui - cu organul de inchidere a armaturii,
caracterizat prin aceea ca reductorul este executat planetar precesional ireversibil in interiorul
arborelui-maniveld al caruia sunt amplasate dezaxat doud piulite legate cu organul de inchidere,
totodatd piulitele angreneazd cu un surub legat rigid cu roata condusd a reductorului planetar
precesional, in afard de aceasta cu organul de inchidere a armaturii mai este legat cinematic, prin
intermediul reductorului planetar precesional, un volant-dublor manual.

2. Mecanism de actionare a armaturii, care contine propulsor si reductor, carcasa reductorului
fiind legatd de carcasa armadturii, iar roata condusd a lui - cu organul de inchidere a armaturii,
caracterizat prin aceea ca reductorul este executat planetar precesional ireversibil in interiorul
arborelui-maniveld al caruia sunt amplasate dezaxat doud piulite legate cu organul de inchidere,
totodatd piulitele angreneazd cu un surub legat rigid cu roata condusd a reductorului planetar
precesional, in afara de aceasta carcasa reductorului planetar precesional este legata rigid cu carcasa
armaturii, iar volantul este legat cinematic cu arborele-manivela.
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