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1. Motor reductor, care include un corp, un motor electric ce conţine stator şi rotor cu înfăşurări, şi un reductor, 
caracterizat prin aceea că reductorul conţine un bloc–satelit cu două coroane dinţate, o coroană dinţată a căruia 
angrenează cu roata dinţată fixă, care este fixată rigid în corp, iar cealaltă - cu roata dinţată mobilă, care este fixată pe 
arborele condus şi este amplasată pe rulmenţii radial şi axial, iar în butucul blocului–satelit este executat un orificiu 
axial străpuns cu proeminenţă centrală inelară, în orificiu fiind amplasat statorul motorului electric, executat în formă de 
disc şi montat pe un ax, fixat rigid în corp, şi  două rotoare amplasate simetric pe ambele părţi ale statorului, fiecare din 
rotoare fiind executat în formă de disc cu înfăşurare amplasată în partea lui laterală, executată înclinată şi orientată spre 
înfăşurarea statorului, iar în cuiburile părţilor laterale înclinate ale  ambelor rotoare sunt amplasate bilele de sprijin, care 
contactează cu suprafeţele de sprijin ale proeminenţei centrale inelare a butucului blocului-satelit, totodată motorul 
reductor conţine un traductor de turaţie de intrare, partea fixă a căruia este instalată în corp din partea roţii dinţate fixe 
montate în el, iar cea mobilă - pe rotor adiacent lui, şi un traductor de turaţie de ieşire cuplat cu traductorul de turaţie de 
intrare prin intermediul analizatorului, partea fixă a traductorului de turaţie de ieşire fiind instalată în corp din partea 
roţii dinţate mobile, iar cea mobilă – pe arborele condus. 
2. Motor reductor, care include un corp, un motor electric ce conţine stator şi rotor cu înfăşurări, şi un reductor, 
caracterizat prin aceea că reductorul conţine un bloc–satelit cu două coroane dinţate, o coroană dinţată a căruia 
angrenează cu roata dinţată fixă, care este fixată rigid în corp, iar cealaltă - cu roata dinţată mobilă, care este fixată pe 
arborele condus şi este amplasată pe rulmenţii radial şi axial, iar în butucul blocului–satelit este executat un orificiu 
axial închis din părţile laterale cu capace, în care este amplasat statorul motorului electric, executat în formă de disc şi 
montat pe un ax, fixat rigid în corp, şi  două rotoare amplasate simetric pe ambele părţi ale statorului, fiecare din rotoare  
fiind executat în formă de disc cu înfăşurare amplasată în partea lui laterală şi orientată spre înfăşurarea statorului, 
părţile laterale exterioare ale rotoarelor sunt executate înclinate, iar între ele şi capacele laterale ale butucului blocului-
satelit sunt amplasate bilele de sprijin, totodată motorul reductor conţine un traductor de turaţie de intrare, partea fixă a 
căruia este instalată în corp din partea roţii dinţate fixe montate în el, iar cea mobilă - pe rotor adiacent lui, şi un 
traductor de turaţie de ieşire cuplat cu traductorul de turaţie de intrare prin intermediul analizatorului, partea fixă a 
traductorului de turaţie de ieşire fiind instalată în corp din partea roţii dinţate mobile, iar cea mobilă – pe arborele 
condus. 
3. Motor reductor, care include un corp, un motor electric ce conţine stator şi rotor cu înfăşurări, şi un reductor, 
caracterizat prin aceea că reductorul conţine un bloc–satelit cu două coroane dinţate, o coroană dinţată a căruia 
angrenează cu roata dinţată fixă, care este fixată rigid în corp, iar cealaltă - cu roata dinţată mobilă, care este fixată pe 
arborele condus şi este amplasată pe rulmenţii radial şi axial, iar în butucul blocului–satelit este executat un orificiu 
axial străpuns cu perete sferic adâncit, în orificiu fiind amplasat un rotor cu partea laterală sferică reliefată, în partea 
laterală a căruia unde este fixată roata dinţată fixă este amplasată înfăşurarea orientată spre înfăşurarea statorului, care 
este fixat în peretele lateral al corpului, iar pe partea laterală sferică a rotorului este executată o cale de rulare 
sinusoidală închisă cu care contactează bilele de sprijin amplasate în cuiburi, executate în peretele sferic al orificiului 
axial al butucului blocului-satelit, totodată motorul reductor conţine un traductor de turaţie de intrare, partea fixă a 
căruia este instalată în corp din partea roţii dinţate fixe montate în el, iar cea mobilă - pe rotor adiacent lui, şi un 
traductor de turaţie de ieşire cuplat cu traductorul de turaţie de intrare prin intermediul analizatorului, partea fixă a 
traductorului de turaţie de ieşire fiind instalată în corp din partea roţii dinţate mobile, iar cea mobilă – pe arborele 
condus. 
 


