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Inventia se refera la constructia de masini si poate fi utilizata in diferite masini-unelte: strunguri, masini-unelte
de alezat, de frezat, de gaurit.

Este cunoscut capul de alezat care include un corp, in care sunt amplasate portscula cu surub de avans radial,
mecanism electromecanic de actionare de rotire a portsculei in care este incorporat nodul de prindere a pinolei, iar
portscula este executata in forma unui dorn cu pinola care formeaza cu surubul de avans radial un cuplu elicoidal [1].

Mai este cunoscut capul de alezat, care include un corp, in care sunt amplasate o portsculd mobild in directia
axiala cu limitator al cursei, deplasata cu ajutorul unei transmisii planetare, o roatd solara a caruia este asiguratd cu o
piulitd cu umar, fixata in corpul capului de alezat, iar pe flansa altei roti solare este executat un canal spiroidal, care
interactioneaza cu o cremalierd spiroidala a portsculei [2].

Avand constructie simpld si asigurdnd deplasari accelerate de instalare capul de alezat cunoscut poseda

Dispozitivul, conform inventiei, inlatura dezavantajele mentionate mai sus prin aceea ca include un corp dotat cu
un maner si fixat pe un arbore si un mecanism de deplasare a portcutitului amplasat in corp. Pe arbore este executat un
guler cu o suprafata oblica indreptatd spre mecanismul de deplasare a portcutitului, care contine un bloc satelit cu doua
coroane dintate, montat pe arbore prin intermediul unei bucse sferice de reazem, totodatd o coroana dintatd a lui
angreneaza cu roata dintata fixa, care este intdritd in corp din partea suprafetei oblice a gulerului cu posibilitatea
contactarii suprafetei frontale a butucului blocului satelit cu ea, a doua coroana dintatd a lui angreneaza cu roata dintata
mobila, iar In butucul blocului satelit din partea angrenarii cu roata dintatd mobild este executatd o adancitura, cu
peretele intern lateral al careia contacteaza bilele, care sunt amplasate in canelura inelard, executata pe suprafata laterala
a piulitei, situatd cu excentricitate pe un surub montat liber pe arbore, totodatd capul surubului este executat conic §i este
amplasat in afara butucului blocului satelit. in butucul rotii dintate mobile sunt montate radial prin arcuri portsculele,
fiecare fiind executata ca o bara cilindricd, pe un capat al careia este plasata o bild de reazem, contactand cu capul conic
al surubului, iar pe celalalt capat al ei este plasata o bila de netezire. Portcutitul este montat pe partea frontald a capului
de alezat cu posibilitatea executarii avansului longitudinal prin intermediul unor bolturi, un capat al fiecaruia fiind fixat
rigid in portcutit, iar celalalt capat corespunzator este plasat liber in canelura executatd ca o spirald arhimedica pe
suprafata frontald a rotii dintate mobile.

Executarea blocului satelit cu doud coroane dintate, care angreneaza respectiv cu doud roti dintate permite

Instalarea dezaxata in butucul rotii-satelit pe corpuri de rulare a unei piulite care interactioneaza cu un surub gol
cu cap conic, instalat pe arbore, asigura miscari radiale portsculelor cu bile de netezire.

Dotarea capului de alezat suplimentar cu portscule cu role de netezire amplasate radial permite largirea
gaurilor.

Rezultatul consta in aceea cd capul de alezat permite prelucrarea simultana a gaurilor prin alezare §i netezirea
suprafetelor, fapt ce duce la marirea productivitatii de prelucrare.

Inventia se explica prin fig. 1 si 2 din desen, care reprezinta:

- fig. 1, vederea de ansamblu a capului de alezat;

- fig. 2, sectiunea A (vezi fig. 1).

Capul de alezat include arborele 1, corpul 2, in care sunt amplasate un bloc satelit 3 cu doua coroane dintate 4 si
5, care angreneaza respectiv cu roata dintata fixa 6 si roata dintatd mobila 7, pe flansa careia sunt executate caneluri
spiroidale Arhimede 8. In canelurile spiroidale Arhimede 8 si in portcutitul 9 sunt instalate bolturile 10. Blocul satelit 3
este amplasat liber pe o bucsa sfericd de reazem 11 i este antrenat in miscare precesionald de gulerul cu suprafata
oblici 12 a arborelui 1. In butucul blocului satelit 3 este amplasati dezaxat piulita 13, care angreneazi cu surubul 14,
instalat liber pe arborele 1. Capul 15 al surubului 14 este executat conic si interactioneaza prin intermediul portsculelor
16 cu bilele de netezire 17 instalate in butucul rotii dintate mobile 7. Portsculele 16 sunt asigurate cu arcuri 18, iar
corpul 2 - cu un maner 19. Pentru fixarea deplasarilor radiale ale portsculei 16 si portcutitului 9 sunt prevazute
indicatoarele 20 si 21.

Capul de alezat functioneaza in modul urmdtor:

Capatul liber al arborelui 1 se fixeaza in arborele principal al masinii-unelte. Arborele 1 este antrenat in miscare
de rotatie, iar rotatia corpului 2 este limitatd (manual sau prin intermediul unor dispozitive) cu ajutorul manerului 19.
Miscarea de rotatie a arborelui 1 este transformatd prin intermediul gulerului cu suprafata oblica 12 in miscare
precesionald a blocului satelit 3, coroanele dintate 4 si 5 ale ciruia angreneazi respectiv cu rotile dintate 6 si 7. In
rezultat ultima se va roti cu urmatorul grad de reductie:
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unde: ~"4’"73 sunt numarul dintilor coroanelor dintate 4 si 5 ale blocului satelit 3;

VA

%7 sunt numarul dintilor rotii fixe 6, si respectiv rotii mobile 7.

Datorita canelurilor spiroidale 8 miscarea de rotatie redusa a rotii mobile 7 este transformata in miscare de
translatie radiala a portcutitului cu avansul egal cu:

S=i-t [mm/rot],

unde ! este pasul spiralei.

Miscarea de rotatie proprie a blocului satelit 3 este transmisa prin intermediul corpurilor de rulare piulitei 13.
Piulita 13 formeaza cu surubul 14 o transmisie elicoidald dezaxati. In rezultatul miscarii precesionale si de rotatie
redusd a blocului satelit 3 piulita 13 va efectua aceeasi miscare de rotatie in jurul axei sale, avand o directie.
Suplimentar ea va efectua o miscare planetara in jurul axei surubului 14. Drept rezultat surubul se va deplasa axial la o
rotatie a piulitei la marimea:

so-e(i-1)
L7 tmm),

unde !'este pasul filetului surubului,

i raportul de transmitere a transmisiei piulitd-surub dezaxate.

Deplasarea axiala a surubului 14 se transforma prin intermediul suprafetei conice a surubului in deplasare radiala
a portsculei 16. Deplasarile radiale ale portsculei 16 si portcutitului 9 sunt coordonate. Aceste deplasari sunt controlate
dupa indicatiile indicatorului 20 si 21.

Deplasarea portcutitului 9 si a portsculei 16 cu bilele de netezire 17 se termind cand manerul 19 este eliberat si
corpul 2 se roteste impreuna cu arborele 1.

Deplasarea inversa a portcutitului 9 se efectueaza la rotirea arborelui 1 in directie opusa.

Portsculele 16 cu bilele de netezire 17 sunt readuse in pozitia initiala de arcurile 18.

Solutia propusd permite realizarea simultand a operatiunilor de alezare si netezire (durificare) a suprafetei
prelucrate.



