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Este cunoscut mecanismul pentru scoaterea incéltamintei de pe calapod [1], care include prinzator cu féalci pentru partea
calcaiului incéltamintei si un mijloc pentru inchiderea si deschiderea falcilor, mecanismul de prindere efectueaza o
traiectorie curbilinie, el este unit cu mecanismul de actionare, elementul condus este unit cu mijlocul pentru inchiderea
si deschiderea filcilor, paralelogram articulat, o parghie, un capat al caruia este unit cu paralelogramul, celilalt cu
mijlocul pentru inchiderea si deschiderea falcilor. Avand productivitatea relativ mare, mecanismul de scoatere a
in calitate de prototip a fost luat dispozitivul pentru scoaterea incaltamintei de pe calapod [2], care include mecanismul
de scoatere amplasat pe carcasa, care este executat sub forma de parghie, un capat al caruia este unit articulat cu batiul,
celalalt capat constd dintr-un brat pe care este montat un arc deasupra céreia este executata toba de scoatere a
incéltamintei. Neajunsul acestui dispozitiv consta in scoaterea partiald a incéltamintei de pe calapod, scoaterea totalad
este efectuata manual.

Scopul inventiei este simplificarea constructiei si majorarea productivitatii.

Scopul formulat este atins prin faptul cd in dispozitivul pentru scoaterea incéltamintei de pe calapod care contine un
batiu cu suport, dirijat de cilindrul vertical, un brat pe care este instalat un stift ce permite fixarea calapodului cu
incdltaminte, pe suport este amplasat articulat o parghie cu posibilitatea miscarii pe verticala, la capétul careia este
montat un mecanism de prindere cu doua falci cu sectoare dintate, amplasate de osii, §i o cremaliera, totodata pe parghie
este amplasat un electromagnet ce interactioneaza cu falcile.

Esenta inventiei constd In urmatoarele:

- Executarea mecanismului de prindere cu douad filci cu sectoare dintate amplasate pe osii i o cremalierd, ce asigurd
scoaterea automata a incaltamintei de pe calapod.

- Amplasarea electromagnetului pe parghie, permite inchiderea si deschiderea falcilor a mecanismului de prindere.
Avantajele dispozitivului pentru scoaterea incaltdmintei de pe calapod propus constd in simplificarea constructiei si
majorarea productivitatii datoritda automatizarii procesului de scoatere a incaltamintei de pe calapod.

Esenta inventiei se explica cu referiri la fig. 1-3; pe fig. 1 este prezentatd schema dispozitivului de scoatere a
incéltamintei de pe calapod (vedere generald), in fig. 2 — vedere de stanga a dispozitivului, fig. 3 — vederea A a fig. 1.
Dispozitivul pentru scoaterea incaltamintei de pe calapod (fig. 1) include batiul 1, pe care este amplasat suportul 2, pe
care este instalat articulat parghia 3 cu posibilitatea de miscare pe verticald. Parghia 3 este legata cu tija 4 a pistonului 5,
amplasata in cilindrul 6. La capatul opus al parghiei 3 este montat mecanismul de prindere 7, cu félcile de scoatere 8 si
9 (fig. 2), amplasate pe osiile 10 si 11 respectiv. Falcile angreneaza cu cremaliera 12 prin intermediul sectoarelor dintate
13 si 14. inchiderea si deschiderea falcilor este efectuatd de electromagnetul 15 si arcul 16 (fig. 1), amplasat deasupra
parghiei 3. Incaltamintea se fixeaza prin intermediul stiftului 17 pe bratul articulat 18, asigurat cu un excentric 19. Pe
suportul 2, de asemenea, este instalat Intrerupatorul 20.

Dispozitivul functioneaza in modul urmator:

Pe stiftul 17 (fig. 1) al bratului 18 se fixeaza calapodul cu incaltaminte. Tija 4 al pistonului 5 si parghia 3 se afla in
pozitia inferioara. Arcul 16 al electromagnetului 15 (fig. 2) este in stare liberd. in momentul scoaterii are loc deplasarea
tijei 4 a pistonului 5 in pozitia superioara. Parghia efectueaza miscare verticala de-a lungul suportului 2 (fig. 3). In acest
moment félcile 8 si 9 fixeaza incéaltamintea si la deplasarea parghiei 3 in sus se efectueaza scoaterea incaltdmintei de pe
calapod. Parghia 3 se deplaseaza in sus pana la interactiunea cu intrerupatorul 20. Bratul 18 revine la pozitia initiala.
Automat se efectueaza deplasarea mecanismului de prindere 7 in jos cu desprinderea concomitentd a falcilor 8 si 9 si
eliberarea Incaltamintei pe masa de lucru.

Solutia tehnicad propusa permite realizare automata a scoaterii incaltamintei de pe calapod, si amplasarea ei pe masa de
lucru.



