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Inventia se refera la constructia de masini, si anume la variatoarele mecanice.

Este cunoscut variatorul [1], care include o carcasa in care este amplasat arborele de intrare, arborele de iesire, un
satelit, un mecanism de variere a unghiului de inclinare a satelitului, si mecanismul de transformare a miscarii liniare in
Este cunoscut variatorul precesional [2], care include o carcasa, in care este amplasatd o roatd de iesire cu suprafatd
interioard sfericd, arbore conducator si arbore condus, un mecanism de variere a unghiului de inclinare a satelitului.

Problema se solutioneaza prin aceea ca varianta 1 de realizare a inventiei include o carcasa in care este amplasata o
roatd centrald cu suprafatd interioara sferica, legata rigid cu arborele condus, un satelit care contacteaza cu suprafata
sferica a rotii centrale, unit cu arbore conducator, addugator mai contine un disc, legat rigid cu arborele conducator si in
care sunt executate canale 1n care este amplasat un sistem de parghii si culise cu bile inertionale, totodatd, una din bile
este unita articulat cu un capat al manivelei, iar celalalt capat al manivelei este legat rigid cu suportul sferic pe care este
amplasat satelitul care este montat in capac, prin intermediul degetelor curbilinii.

Varianta a doua de realizare este caracterizata prin aceea cd include o carcasa in care este amplasata o roatd centrala cu
suprafata interioara sferica, legata rigid cu arborele condus, un satelit care contacteazd cu suprafata sferica a rotii
centrale, arbore conducator, si adaugator mai contine un tub, legat rigid cu arborele conducator, in care sunt amplasate
doua arcuri, intre care ele este incastrat un capat al manivelei, totodata celélalt fiind legat rigid cu suportul sferic pe care
este amplasat satelitul, care este montat in capac, prin intermediul degetelor curbilinii.

Varianta a treia de realizare este caracterizata prin aceea cd include o carcasd in care este amplasatd o roatad centrala cu
suprafata interioara sferica, legata rigid cu arborele condus, un satelit care contacteazd cu suprafata sferica a rotii
centrale gi un arbore conducitor, totodata satelitul este instalat pe un suport sferic legat rigid cu arborele conducator,
totodata pe el este instalat un disc cu corpuri de rulare, fixate in furci legate cu doud suruburi, unul dintre care este
executat cu filet dreapta, iar celdlalt este executat cu filet stanga, totodata ambele se afla in angrenaj cu o piulita.

Esenta inventiei constd In urmatoarele:

satelitului cu elemente inertionale;

- simplificarea constructiei se obtine prin realizarea unei constructii simple de variere a unghiului de inclinare a
satelitului In forma a doua suruburi cu directie diferita a filetului si o piulita.

transmitere, simplitatea constructiei.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1, 2, 3 si 4 care reprezinta:

- Figura 1, reprezintd schema cinematica a transmisiei planetare precisionale cu mecanismul de comanda automat cu
bile inertionale;

- Figura 2, reprezinta vederea in sectiunea A-A din figura 1.

- Figura 3, schema cinematica a transmisiei planetare precisionale cu mecanismul de comanda automat cu arcuri;

- Figura 4, schema cinematica a transmisiei planetare precisionale cu mecanismul de comanda manual.

Variatorul precesional (fig. 1) include satelitul 1, care contacteaza cu suprafata sfericd a rotii centrale 2, legatd cu
arborele condus 3. Satelitul 1 este legat cu carcasa 4 prin intermediul degetelor curbilinii 5, iar suprafata sferica 6 se
bazeaza pe suportul sferic 7. Satelitul 1 este legat rigid cu manivela 8, un capat al careia este amplasat in canalul 9 al
discului 10, legat rigid arborele conducator 11. Capatul manivelei amplasat in canalul 9, care este, de asemenea, legat
prin intermediul tijei 12 parghiilor 13 si culiselor 14 in canalul 15, cu bilele inertionale 16. Contactul dintre satelitul 1 si
rotii centrale 2 este asigurat de arcul 17.

in variatorul precesional din (fig. 3) capatul manivelei 8 este amplasat intre arcurile 18 intr-un tub 19 legat rigid cu
arborele conducator 11.

in variatorul precesional (fig. 4) satelitul 1 contacteaza cu suprafata sferici a rotii centrale 2, legatd rigid cu arborele
condus 3. Satelitul 1 este legat cu carcasa 4 prin intermediul degetelor curbilinii 5, iar suprafata sfericd 6 se bazeaza pe
suportul sferic 7, legat rigid cu arborele conducator 11. Contactul dintre satelitul 1 si suprafata sferica a rotii centrale 2
este asigurat de arcul 17. De asemenea, discul 20 cu corpul de rulare 21 se bazeaza pe suportul sferic 7 prin suprafata 22
si este legat cu el cu posibilitatea schimbarii unghiului de inclinare. Zona periferica a discului 20 este amplasata pe
corpuri de rulare 23 in furcile 24 legate rigid cu suruburile 25 si 26, care au acelasi pas insé directia liniei elicoidale este
diferitd, un surub este executat cu filet de dreapta, altul - cu filet de stdnga. Suruburile 25 si 26 angreneaza cu piulita 27.
Variatorul precesional (fig. 1) functioneaza in modul urmator, la rotirea arborelui conducator 11, legat rigid cu discul
10, manivela 8, fixata in una din pozitii, va antrena satelitul 1 in migcarea precesionala in jurul centrului de precesie ,,0”
. Satelitul 1 in miscarea precesionald, pe care o efectueaza contacteaza cu roata centrald 2 cu razele R,; si Ry, realizand
raportul de transmitere:

; J— Ral

Lvar = R,-R,° (1)
unde: R,; —raza de contact a satelitului;

Ry —raza de contact a rotii centrale in pozitia 1.
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La cresterea turatiei arborelui conducator 11 bilele inertionale 16 sub actiunea fortelor centrifuge se vor deplasa pe
canalul 9 spre periferie, schimband prin intermediul tijei 12, parghiilor 13 si culiselor 14, pozitia unghiulara a manivelei
8, si deci, a satelitului 1, realizdnd varierea raportului de transmisie:

. R,

Lyar = R,-R,° (2)

La micsorarea turatiei arborelui conducator 11 bilele inertionale se deplaseaza spre centru, micsorand unghiul de
inclinare a manivelei 8 si satelitului 1, si marind, in acelasi timp raza de contact Ry, variind raportul de transmitere.
Variatorul precesional (fig. 3) functioneaza in felul urmator: la cresterea momentului de torsiune la arborele condus 3,
satelitul 1 tinde sa incline spre dreapta (zona raporturilor de transmitere mari). Totodatd capatul manivelei 8, legata rigid
de satelitul 1, va deforma arcurile 18 si se va deplasa in directia micsorarii unghiului de inclinare. Astfel variatorul va
realiza raportul de transmitere mai mari pana sarcina la arborele condus nu se va micsora.

Variatorul precesional (fig. 4) functioneaza in felul urmator: la rotirea arborelui conducator 11 discul 20, fixat pe el,
antreneaza satelitul 1 in miscare precesionala. Procesul este asemanitor cazului precedent. Varierea unghiului de
inclinare a discului 20, si deci, a satelitului 1, se efectueaza prin rotirea piulitei 27, care angrenand cu suruburile 25 si
26, le forteaza s se deplaseze 1n directii opuse. Raportul de transmitere se determina cu relatia (3).

R

; — al
lvar o Ral_Rbl ’ (3)

Variatoarele precesionale propuse permit varierea automata (functie de viteza unghiulara a arborelui conducator) sau
sarcinii aplicate la arborele condus sau manuala lenta a vitezei unghiulard, necesara pentru diferite procese tehnologice.



