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Inventia se refera la transmisii prin roti dintate si poate fi utilizata la reductoare si mecanisme de transmisie de putere.
Se cunoaste o transmisie de tipul 2K-H, care include o carcasd in care este amplasat blocul satelit cu douda coroane
dintate, amplasat pe un arbore maniveld conducator, rotile dintate centrale, cea fixa si cea mobila, ultima fiind legata
rigid de arborele condus [1].

Aceasta transmisie mareste raportul de transmisie, insa nu reduce influenta erorilor de executie, asamblare §. a.

Cea mai apropiatd solutie este transmisia precesionald de tipul 2K-H, care include o carcasa, arborele maniveld
conducdtor, un satelit cu doud coroane dintate, ce se afld in angrenare cu rotile dintate centrale fixa si mobild, ultima
fiind legata rigid de arborele condus [2].

Dezavantajul acestei transmisii constda in faptul cd, in cazul aparitiei unor erori (de pas, batai radiale si frontale ale
coroanei dintate a blocului satelit), nu poate reduce neuniformitatile distribuirii sarcinii intre dinti.

Problema pe care o rezolvd inventia este reducerea neuniformitatii distribuirii sarcinii Intre coroanele dintate ale
satelitului si intre dinti.

Dispozitivul, conform inventiei, inldturd dezavantajele mentionate mai sus prin aceea ca in varianta I contine o carcasa,
in care sunt amplasate doud roti dintate centrale, una din care este fixatd rigid din partea arborelui conducitor, iar alta
este unitd cu arborele condus, montat coaxial cu cel conducator si, instalat liber pe manivela arborelui conducator, un
satelit cu doua coroane dintate, fiecare din ele fiind angrenate cu rotile centrale. Satelitul este executat din doud parti cu
coroand, linia de demontare intre care este perpendiculara axei lui, iar Intre partile cu coroand, montate cu posibilitatea
deplasarii axiale uneia fatd de alta, sunt amplasate arcuri plate.

Dispozitivul in varianta II contine o carcasa, in care sunt amplasate doud roti dintate centrale, roata centrald dintata,
amplasatd din partea arborelui condus, este fixata rigid in carcasa, iar rotile dintate centrale contin acelasi numar de
dinti. Satelitul este executat din doua parti cu coroand, linia de demontare intre care este perpendiculara axei lui, iar
intre partile cu coroani, montate cu posibilitatea deplasarii axiale uneia fata de alta, sunt amplasate arcuri plate. intre
partea frontala a satelitului si partea inclinata a flansei de sprijin a arborelui conducator este instalat un rulment axial, iar
stelitul este unit cu arborele condus printr-un cuplaj sincron cu articulatie sferica.

Executarea blocului satelit din doud parti legate intre ele cu posibilitatea deplasarii axiale, intre flansele carora sunt
amplasate arcuri plate, permite reducerea influentei erorilor asupra uniformitatii distribuirii sarcinii intre coroanele
dintate ale satelitului si intre dinti.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1, 2 si 3, care reprezinta:

- fig. 1, transmisie precesionala (varianta I);

- fig. 2, schema arcului plat;

- fig. 3, transmisie precesionala (varianta II).

Transmisia precesionala din varianta I (fig. 1) contine arborele conducétor cu maniveld 1, pe care e instalat liber
satelitul 2, care consta din partile 3 si 4 cu coroane cu role 5 si 6, care angreneaza cu rotile dintate centrale 7 si 8. Roata
dintata 7 este fixata rigid in carcasa 9, iar roata dintatd 8 este uniti cu arborele condus 10. intre partile 3 si 4, legate intre
ele cu posibilitatea deplasarii axiale reciproce, sunt amplasate arcuri plate 11 (fig. 2).

in transmisia precesionala din varianta II (fig. 3), rotile dintate centrale 7 si 8 sunt executate cu acelasi numar de dinti si
sunt fixate rigid In carcasa 9, iar satelitul 2 este legat prin intermediul cuplajului sincron cu articulatie sfericd 12 cu
arborele condus 10. Arborele conducator 1 este dotat cu o flansa inclinata.

Transmisia precesionala in varianta I (fig. 1) functioneaza in modul urmator.

Miscarea de rotatie a arborelui conducator 1, datoritd manivelei, se transforma in miscare precesionald a satelitului 2. in
urma angrendrii coroanelor cu role 5 si 6 cu rotile dintate centrale 7 si 8, arborele condus 10 se va roti cu gradul de
reductie:

252y

=
Z7Z¢ T Z5Zg

unde: zs, zg este numarul de role ale coroanelor 5 si 6;

77, zg —numarul de dinti ai rotilor centrale 7 si 8.

Transmisia precesionala in varianta II (fig. 3) functioneaza in modul urmator:

Miscarea de rotatie a arborelui conducator 1, datoritd partii inclinate a flansei de sprijin, care contacteaza prin

intermediul rulmentului axial 13 cu partea frontald a satelitului 2, se transforma in miscarea precesionala a ultimului. in

urma angrendrii coroanelor cu role 5 si 6, care au un numar egal de role, cu rotile dintate centrale 7 si 8, care, de

asemenea, au acelasi numar de dinti, arborele condus 10, unit printr-un cuplaj sincron cu articulatia sferica 12, se va roti

cu gradul de reductie:

unde: zs = 745 este numarul de role ale coroanelor 5 si 6;

77 = zg —numarul de dinti ai rotilor centrale 7 si 8.

in cazul unor erori de pas ale dintilor, batii radiale si frontale ale coroanelor cu role 5 si 6 ale satelitului 2, arcurile plate
11 se deformeaza sub actiunea fortei axiale din angrenaj, permitdnd deplasarile axiale momentane ale partilor 3 si 4.
Apoi partile 3 si 4 revin la pozitia initiald. Procesul se repetd in cazul aparitiei unor noi erori.
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Astfel se reduce influenta erorilor inerente in orice transmisie asupra uniformitatii distribuirii sarcinii Intre dinti, deci si
asupra stirii tensionate a dintilor, generate de actiunea fortelor din angrenaj. in transmisia precesionala din varianta II
(fig. 3), In care transmiterea sarcinii se efectueaza prin doua torente, are loc de asemenea §i reducerea neuniformitatii
distribuirii sarcinii intre angrenajele 5, 7 si 6, 8, care transmit simultan sarcina. In caz ideal fiecare din cele doui
angrenaje ar transmite cate jumatate din momentul total de torsiune.



