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Inventia se refera la constructia de masini si, in special, la mecanismele de transformare a miscarii.

Este cunoscut dispozitivul pentru transformarea miscarii rectilinii alternative in miscare de rotatie si invers, care include
un singur rotor si cel putin doud transmisii planetare, in care, suporturile pentru sateliti sun amplasate pe aceleasi
maniveld. Dispozitivul examinat permite transformarea miscarii de translatie in altd miscare de rotatie §i invers, insa
constructia este complicata si contine multe elemente [1].

De asemenea este cunoscut mecanismul de transmitere a miscarii, care include carcasd, arbore de intrare, care
efectueaza migcare alternativa de rotatie, si arbore de iesire, doud trepte de transmisii cu roti dintate, roata dintata
centrald a primei trepte este fixatd rigid pe arborele de intrare si este legatd cinematic cu doua roti dintate identice cu
degete - manivela, amplasate simetric fatd de axe de rotatie a arborelui de intrare, iar roata dintata centrald a treptei a
doua este fixata rigid cu arborele de iesire si este legata cinematic cu doua roti dintate identice cu degete-manivela,
amplasate simetric fatd de axa de rotire a arborelui de iesire, totodata degetele-manivela ale primei trepte sunt legate in
perechi cu degetele-maniveld a treptei a doua prin intermediul culbutoarelor [2].

Dezavantajele principale ale mecanismului cunoscut constd in constructia compusa si fiabilitate redusa datoritd
prezentei in constructie a culbutoarelor, care genereaza sarcini dinamice la viteze sporite.

Problema pe care o rezolva inventia este simplificarea constructiei §i majorarea fiabilitatii.

Problema se solutioneaza prin aceea ca mecanismul de transmitere a miscarii de rotatie alternativa in miscare de rotatie
contine un corp, arbori de iesire, de intrare §i un transformator de miscare in doua trepte, care include roti dintate, iar pe
arborele de intrare este fixat rigid sectorul dintat, care se afla concomitent in angrenaj cu doua roti dintate, fiecare dintre
care este fixata rigid pe arborele primei si, respectiv, pe arborele celei de a doua trepte, totodata pe arborele treptei intai,
prin intermediul unui ambreiaj unisens fixat rigid pe el, este montata addugator roata dintata, care se afla in angrenaj cu
una din cele doud roti dintate, montate pe arborele de iesire, iar pe arborele treptei a doua, prin intermediul unui
ambreiaj unisens fixat rigid pe el, este fixatd addugator, opus primei, o roatd dintata care se afla in angrenaj cu roata
dintatd intermediara, care se afla in angrenaj cu altd roata dintatd fixatd pe arborele de iesire, totodatd raportul de
transmitere a primei trepte este egal cu raportul de transmitere a treptei a doua.

Avantajul constd in reducerea dinamicitatii sarcinii in mecanism datoritd faptului cd nu contine mecanisme cu bare.
Acest lucru asigura mecanismului fiabilitate sporita.

Excluderea mecanismelor cu bare (culbutoare, manivele etc.) din constructia mecanismului §i executia elementelor
mobile in forma de roti dintate asigura simplificarea constructiei, compacitate si uniformitate mai inalta a miscarii.
Inventia se explica prin figurile 1...3, care reprezinta:

- Figura 1, vederea frontalda a mecanismului de transmitere a migcarii;

- Figura 2, sectiunea B-B din figura 1;

- Figura 3, sectiunea C-C din figura 1.

Mecanismul de transmitere a miscarii (fig. 1, 2, 3) include arborele de intrare 1, pe care este instalat sectorul dintat 2, si
doua trepte de transmisii cu roti dintate. Prima treapta include roata dintatd 3, fixatd pe arborele 4, roata dintata 5, in
butucul céreia este amplasat cuplajul unisens 6. Roata dintatd 7 este fixata pe arborele 8, pe care mai este fixata roata
dintatd 9. Roata dintata 10 este fixatd pe arborele de iesire 11. Treapta a doua include roata dintata 12, fixata rigid pe
arborele 13, pe care, prin intermediul cuplajului unisens 14 este instalatd roata dintatd 15. Cupajul unisens 14 este
instalat pe arbore cu functionare in sens opus comparativ cu cupajul unisens 6. Arborele de intrare 1 este actionat prin
doua fluxuri de manivela 16.

Mecanismul de transmitere a miscdrii functioneazd In modul urmdtor: miscarea alternativd de rotatie cu viteza
unghiulard o, se transmite de la manivela 16 prin arborele de intrare 1 la sectorul dintat 2. De la sectorul dintat 2
miscarea alternativd de rotatie se transmite concomitent la doud trepte de transmisii cu roti dintate. In prima treapta
migcarea alternativa de rotatie de la sectorul dintat 2 este preluata prin angrenare de roata dintatd 3 si se transmite prin
arborele 4 — cupajul unisens 6 la roata dintatda 5. De la roata dintatad 5 migcarea de rotatie numai intr-un singur sens cu
viteza unghiulard o4 (sensul miscarii de rotatie corespunde cu directia miscarii de rotatie, in care cuplajul unisens 6
cupleaza arborele 4 cu roata dintatd 5) se transmise prin angrenare cu roata dintatd 7 prin arborele 8§ la roata dintata 9.
DE la roata dintata 9 miscarea de rotatie cu viteza unghiulard g se transmite prin angrenare cu roata dintata 10 la
arborele de iesire 11. In a doua treaptd miscarea alternativa de rotatie de la sectorul 2 este preluati prin angrenare de
roata dintatd 12 si transmisa prin arborele 13 — cuplajul unisens 14 la roata dintatd 15. De la rotata dintatd 15 miscarea
de rotatie numai intr-un singur sens cu viteza unghiulara 3 (sensul miscarii de rotatie corespunde cu directia migcarii
de rotatie in care cuplajul unisens 14 cupleaza arborele 13 cu roata dintatad 15) se transmite prin angrenare cu roata
dintata 10 la arborele de iesire 11. Cuplajele unisens 6, 14 sunt montate astfel ca miscarea alternativa de rotatie intr-o
directie sa fie transmisa de pe arborele 4 pe roata dintata 5, iar in directie opusa sa fie transmisa de pe arborele 13 pe
roata dintatd 15. Astfel pe arborele de iesire 11 se obtine o miscare de rotatie continud intr-o singura directie cu viteza
unghiulard ®;,. Pentru ca viteza unghiulara ®;, transmisa de treptele de transmise unui si doi pe arborele de iegire 11 sa
fie egala este necesar sa se respecte egalitatea:

In3 157 19,10 = 12,12 * 115,10

unde i, ; este raportul de transmitere al treptei rotilor dintate 2 si 3;

is7 - raportul de transmitere al treptei rotilor dintate 5 si 7;

1910 - raportul de transmitere al treptei rotilor dintate 9 si 10;

ip,12 - raportul de transmitere al treptei rotilor dintate 2 si 12;

135,10 - raportul de transmitere al treptei rotilor dintate 15 si 10.
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Astfel, inventia propusa asigura transformarea miscarii alternative de rotatie a unul element de intrare In miscare de
rotatie continud, lucru necesar in diverse procese tehnologice. De mentionat cd constructia mecanismului de transmitere
a migcarii propus asigura la iesire obtinerea unei miscari mai uniforme. De asemenea, asigura simplificarea constructiei
mecanismului de transmitere a miscarii, reducerea caracterului dinamic al fortelor din mecanism si, in rezultat, cresterea
fiabilitatii mecanismului 1n intregime.



