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tunel.

Instalatia de Incarcare a lazilor cu materie
prima vegetald contine o carcasa (23), pe care este
instalat un transportor cu functionare continua, o
stivd cu lazi (11) si un mecanism de incarcare a
lazilor (17), amplasate pe transportor, §i un stivui- 10
tor de lazi cu platforma mobilad (2). Transportorul
este echipat cu niste lanturi (9) cu pivoti (10), insta-
lati la un pas egal cu lungimea lazii, iar meca-
nismul de incarcare a lazilor (17) este inzestrat cu
un jgheab (14), actionat de un magnet electric (15) 15
si un excentric (16) prin intermediul unei fotodiode
(13). Pe platforma stivuitorului (2) este amplasat
un carucior cu ghidaje (1), iar stivuitorul este
actionat de un surub de miscare vertical (7), este
dotat cu un cuplaj electromagnetic (4) si este dirijat
de un sesizor de prezenta a lazii (18).
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Descriere:

Inventia se refera la industria alimentard si poate fi aplicatd la mecanizarea lucrarilor de
incarcare a materiei prime vegetale in instalatiile de uscare tunel.

Se cunoaste ca pe carucioarele utilizate in cuptoarele de tip tunel lazile se incarca cu materie
prima si se stivuiesc manual [1].

Dezavantajele acestei metode constau in folosirea fortelor de muncd suplimentare si in
necesitatea unei mari durate de timp.

Cea mai apropiatd solutie este sistemul de transportare destinat incarcarii si descarcarii cepei,
care contine un transportor instalat pe carcasa, o stiva cu lazi, un mecanism de incarcare a lazilor si
un stivuitor de 1azi [2].

Dezavantajul acestui sistem consta in aceea ca lazile sunt stivuite direct una peste alta, dar nu
sunt amplasate pe ghidajele caruciorului, ceea ce este necesar pentru uscatorii.

Problema pe care o rezolva inventia este reducerea fortelor de munca si a duratei de timp la
realizarea operatiilor de incarcare a lazilor cu materie prima si stivuirea lor In continuare.

Instalatia, conform inventiei, inlaturd dezavantajele sus-mentionate prin aceea cd include o
carcasd, pe care este instalat un transportor cu functionare continud, o stiva cu lazi si un mecanism
de incarcare a lazilor, amplasate pe transportor, si un stivuitor de ldzi cu platformd mobila.
Transportorul este echipat cu niste lanturi cu pivoti, instalati la un pas egal cu lungimea lazii,
mecanismul de incarcare a lazilor este inzestrat cu un jgheab, actionat de un magnet electric si un
excentric prin intermediul unei fotodiode, pe platforma stivuitorului este amplasat un carucior cu
ghidaje, iar stivuitorul este actionat de un surub de miscare vertical, este dotat cu un cuplaj
electromagnetic si este dirijat de un sesizor de prezenta a lazii.

Rezultatul inventiei consta In mecanizarea procesului de incércare a lazilor cu materie prima si
de stivuire a lazilor pe ghidajele stivuitorului.

Inventia se explica prin desenul din fig. 1 in care este reprezentatd schema de principiu a
instalatiei de Incarcare si de stivuire a lazilor cu materie prima vegetala.

Instalatia de incarcare a lazilor cu materie prima vegetald contine un carucior cu ghidaje 1,
amplasat pe un stivuitor cu platforma mobild 2, un motor electric 3 care, prin intermediul cuplajului
electromagnetic 4, rotilor dintate conice 5 si transmisia prin lant 6 transmite miscarea la un surub de
miscare vertical 7. Mecanismul de actionare 8 actioneaza un transportor cu functionare continua
echipat cu lanturi 9 cu pivoti 10 instalati la un pas egal cu lungimea lazii. Din stiva cu ldzi 11 lazile
sunt avansate pe transportor de un mecanism de coborare a lazilor 12. Mecanismul de incarcare a
lazilor 17 contine o fotodioda 13, un jgheab 14 cu un magnet electric 15 si un motor cu excentric
16. Stivuitorul este dotat cu un sesizor de prezenta a lazii 18 si un amplificator 19. Transportorul 9
mai contine roti de lant de tractiune 20 si condusd 21, si un mecanism de intindere 22. Transportorul
cu lanturi 9 pe care este amplasat mecanismul de incarcare a lazilor 17 si stiva cu lazi 11 este
instalat pe o carcasa 23.

Instalatia de incarcare a lazilor cu materie prima vegetala functioneaza in modul urmétor.

Caruciorul cu ghidaje desert 1 este deplasat pe stivuitorul cu platforma mobila 2, actionat de
motorul electric 3 prin intermediul cuplajului electromagnetic 4, rotilor dintate conice 5, transmisia
prin lant 6 si surubul de miscare vertical 7, si este ridicat la un nivel cu transportorul cu lant 9. in
momentul in care platforma 2 a atins nivelul superior, de la mecanismul de actionare 8 se pune in
miscare transportorul cu lant 9.

Pivotii 10 fiind instalati pe lanturile transportorului cu lant 9 la un pas constant si egal cu
lungimea lazii, antreneaza cate o lada din stiva cu lazi 11 si o deplaseaza in directia stivuitorului de
lazi. Pentru avansul ldzilor din stivd 11 pe transportor 9, este folosit mecanismul de coborare a
lazilor 12. in momentul cand lada ajunge in dreptul fotodiodei 13, el percepe prezenta lazii si
actioneaza jgheabul 14 prin intermediul magnetului electric 15 si a motorului cu excentric 16.
Magnetul electric 15 inclina jgheabul 16 sub un unghi suficient pentru ca materia prima sa alunece
pe el, iar motorul cu excentric 16 aplica jgheabului miscare de vibratie pentru a distribui materia
primi pe toata litimea lazii. in felul acesta materia primd din buncar, prin intermediul jgheabului
14, cade in lada, formand un strat uniform pe toata suprafata lazii. in caz ci lada lipseste, fotodioda
13 intrerupe circuitul de alimentare a magnetului electric 15 si a motorului cu excentric 16, jgheabul
14 incetineste migcarea de vibratie, revine in pozitia orizontala intrerupand astfel avansarea lazilor
cu materie prima.

Lada incarcata cu materie prima se deplaseaza in continuare pe transportor pana cand ajunge pe
unul din ghidajele caruciorului 1, apoi lada aluneca pe acest ghidaj fiind impinsa de pivotul 10
transportorului cu lant 9. La finisarea alunecarii 1dzii pe ghidajul stivuitorului 1, ea actioneaza
sesizorul de prezentd a lazii 18, care pune in actiune platforma stivuitorului prin intermediul
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4

amplificatorului 19 si cuplajului electromagnetic 4, care pun in functiune, la randul lor, motorul
electric 3. Stivuitorul coboara lazile in jos la o distanta egald cu pasul dintre ghidajele caruciorului
1 si se opreste pentru a receptiona urmatoarea lada. Ciclul se repetd pana in momentul cand
caruciorul 1 se umple cu lazi. Atunci el se afld in pozitia inferioara si poate fi usor inlaturat de pe
platforma mobila 2.

Instalatia prevede si descércarea lazilor cu produsul uscat de pe carucior 1, cand el este scos din
uscitor. In acest caz instalatia functioneazi in ordine inversa.

Caruciorul 1 cu lazi este deplasat pe platforma, dupd care se pune in functiune transportorul cu
lant 9. In acest caz pivotul 10 antreneazi lada si o trage de pe ghidajul caruciorului pe transportor,
fiind deplasata in continuare in zona de actionare a mecanismului de ridicare a lazilor 12, care o
ridica 1n sus formand stiva cu lazi 11. Evitarea deplasarii stivei de 1azi in jos, Tnapoi, este asigurata
de carabine instalate in peretii de formare a ghidajelor. Dupa ce lada a fost scoasa de pe ghidajul
caruciorului 1, platforma se deplaseaza pe verticala in sus la o distanta egald cu pasul ghidajelor,
astfel incat sa poata fi antrenatd urmatoarea lada. Ciclul se repetd pana cand platforma 2 cu
caruciorul 1 ajung in pozitia limitd superioara. in continuare ciruciorul 1 se coboari si se inlatura de
pe platforma mobild 2.

(57) Revendicare:

Instalatie de incarcare a lazilor cu materie prima vegetala, care contine o carcasa, pe care
este instalat un transportor cu functionare continud, o stiva cu lazi si un mecanism de incarcare a
lazilor, amplasate pe transportor, si un stivuitor de lazi cu platforma mobila, caracterizat prin
aceia ca transportorul este echipat cu niste lanturi cu pivoti, instalati la un pas egal cu lungimea
lazii, mecanismul de incércare a lazilor este Inzestrat cu un jgheab, actionat de un magnet electric si
un excentric prin intermediul unei fotodiode, pe platforma stivuitorului este amplasat un carucior cu
ghidaje, iar stivuitorul este actionat de un surub de miscare vertical, este dotat cu un cuplaj
electromagnetic si este dirijat de un sesizor de prezenta a lazii.
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