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Prezenta inventie se refera la mecanisme de ridicat, i anume, la troliuri manuale.

Este cunoscut troliu manual, care include o carcasa, un tambur rotitor, instalat intre doud placi, rotata dintata instalata
coaxial cu tamburul rotitor, un pinion de antrenare, care roteste roata dintata si o manivela instalata pe cel putin o placa
la méaner la ridicarea corpurilor cu greutate mare.

Solutia cea mai apropiata este troliul manual, care include un tambur rotitor cu cablu, instalat pe o osie, reductor
planetar cu roti dintate centrale si roti satelit, arbore de intrare excentric si cuplaje unisens. Roata dintata solard a unui
rand este instalatd pe excentric dintr-o parte pe arbore reductorului planetar, iar din alta parte-pe un inel intermediar [2].

Problema se rezolva prin aceea ca troliu manual, care include un suport, tambur rotitor, cablu, reductor planetar cu roti
dintate centrale si roti-satelit, arbore de intrare excentric §i un arbore drept, roata satelit 4este instalatd pe un arbore de
intrare inclinat, de o parte si alta a caruia sunt amplasate roti dintate centrale cu dinti frontali; una dintre rotile dintate
centrale este legata rigid cu arborele drept, care este fixat in suport prin intermediul unui stift i cuplaj unisens, iar a
doua roata dintata centrald este fixata in capacul lateral, legat rigid cu tamburul rotitor.

in troliu manual, conform altei constructii de o parte a rotii satelit sunt amplasate doua roti dintate centrale, numarul
dintilor carora este egal Z¢; = Zs + 1 si, respectiv Zc; = Zg — 1; una dintre rotile dintare centrale este legata prin
intermediul unui cuplaj unisens cu tamburul rotitor, iar a doua roatd dintata centrala este legata rigid cu tamburul rotitor
prin intermediul unui cuplaj unisens cu directia de functionare inversa comparativ cu primul cuplaj unises, totodata pe
capatul liber al arborelui de intrare Inclinat este fixatd o manivela oscilanta.

in troliu manual, conform altei constructii pe capatul liber al arborelui de intrare inclinat este fixat o manivela rotitoare,
iar rotile dintate centrale, amplasate de o parte a rotii satelit, au numerele de dinti egale cu Z¢, = Zg + 1 si, respectiv, Zc,

S s . o . o -
= ? + 1 si pot fi legate periodic cu tamburul rotitor prin intermediul unor stifturi de fixare, legate cu o manivela.

Esenta inventiei constd In urmatoarele:

» elaborarea reductorului planetar sub forma de reductor planetar precesional reduce numarul rotilor dintate i asigura
simplificarea constructiei;

» angrenarea rotii satelit dintr-o parte cu doud roti dintate centrale cu numar diferit de dinti asigura rotirea continua a
tamburului Intr-o directie la rotirea alternativa a manivelei;

» angrenarea rotii satelit dintr-o parte cu doua roti dintate centrale cu numar diferit de dinti asigura obtinerea a doua

in continuare se prezinta exemple de realizare a inventiei cu referire la urmatoarele figuri:

- 1n fig. | este prezentata schema troliul manual cu manivelg;

- 1n fig. 2 este prezentatd schema troliului manual cu manivela oscilanta si functionare continud;

- In fig. 3 — sectiunea A-A din fig. 2;

- 1n fig. 4 — vederea B din fig. 2;

- 1n fig. 5 este prezentata schema troliului manual cu manivela rotitoare si cu doua viteze de lucru;

- 1n fig. 6 este prezentata sectiunea C-C din fig. 1,2 si 5.

Troliul manual (fig. 1) include suportul 1, pe care este instalat reductorul precesional 2 si tamburul rotitor 3 cu cablu 4.

Tamburul rotitor 3 este executat pe carcasa rotitoare 5 a reductorului precesional 2, care include roata satelit 6 cu

coroanele danturate 7 si 8 instalat pe arborele de intrare inclinat 9, pe capatul liber al caruia este fixata manivela

rotitoare 10. De o parte a rotii satelit 6 este amplasata roata dintata centrald 11, fixata pe arborele drept 12, fixat rigid in

suportul 1 prin intermediul stiftului 13 si cuplajului unisens cu role 14 (fig. 6). De alta parte a rotii satelit 6 este

amplasata roata dintata centrala 15, care este fixata rigid in capacul lateral 16b legat prin buloane cu carcasa rotitoare 5

si tamburul rotitor 3.

In troliul manual (fig. 2) de o parte a rotii satelit 6 sunt amplasate rotile dintate centrale 17 si 18, care au numar de dinti

diferit si se rotesc in directii diferite, legate prin cuplajele unisens cu clichet 19 si 20 (fig. 3), care sunt instalate cu

functionare inversa, cu carcasa rotitoare 5 i tamburul rotitor 3. Pe capatul liber al arborelui de intrare inclinat 9 este

fixatd manivela oscilantd 21.

in troliul manual (fig. 5) de o parte a rotii satelit 6 sunt amplasate rotile dintate centrale 22 si 23, care au numar de dinti

diferit si se rotesc in aceeasi directie, legate periodic prin intermediul stifturilor 24 si, respectiv, 25, legate de manivela

26.

Troliul manual (fig. 1) functioneaza in modul urmator:

La orice maniveld 10 se va roti arborele de intrare Inclinat 9. Miscarea de rotatie a arborelui Inclinat 9 se transforma in

migcare sfero-spatiala (de precesie) a rotii satelit 6, coroanele danturate ale caruia vor angrena cu rotile dintate centrale

11 si 15. Deoarece roata dintata centrald 11 este legata rigid cu suportul 1 roata dintatd centrald 15 impreuna cu carcasa

5 si tamburul 3 se va roti cu raportul de transmitere

_ Z7ZIS
ZnZs _Znle

unde Z;, Zg sunt numerele de dinti ai coroanelor 7 si 8 ale rotii satelit 6;

il
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Z,1, Z;5s —numerele de dinti ai rotilor dintate centrale 11 si 15.

Rotirea tamburului 3 in directia de functionare a cuplajului unisens cu role 14 va fi asigurata deplasarea (ridicarea)
corpului. Rotirea tamburului in directie inversa pentru eliberarea cablului se va efectua rapid deoarece cuplajul unisens
cu role 14 nu va mai functiona si legatura arborelui 12 cu suportul 1 nu va fi realizata.

Troliul manual (fig. 2) functioneaza in modul urmator:

La rotirea manivelei 21 in directia spre operator (cand forta realizata de operator este mai mare) va fi realizata legatura
rotii centrale 17 prin cuplajul unisens cu clichet 19 cu carcasa rotitor 5 si tamburul rotitor 3. in acest caz ultimul se va
roti cu raportul de transmitere

_ 2,2,

ZnZs _ZIIZI7
unde: Z;; este numarul de dinti ai rotii dintate centrale 17.
La rotirea manivelei 21 in directia de la operator (cand forta realizatd de operator este mai mica) va fi realizata legatura
rotii centrale 18 prin cuplajul unisens cu clichet 20 cu capacul lateral 16, carcasa rotitoare 5 si tamburul rotitor 3. In
acest caz ultimul se va roti cu raportul de transmitere:

Z,Z;;

ZnZs _ZIIZIS
unde: Z;s este numarul de dinti ai rotii dintate centrale 18.
In acest caz corelatia intre dintii rotilor dintate centrale 17 i 18 va fi Z;; = Zg + 1 si Zj5 = Zg — 1. Datorita faptului ci in
primul forta aplicatd poate fi mai mare raportul de transmitere este mai mic, iar in cazul al doilea — raportul de
transmitere este mai mare.
Troliul manual (fig. 5) functioneaza in modul urmator:
La etapa initiald cand forta necesara pentru deplasarea corpului nu este mare cu capacul 16 prin intermediul stiftului 25.
Raportul de transmitere realizat va fi:
_ 2,2,

ZnZs _anzs

unde: Z; este numarul de dinti ai rotii dintate centrale 23.

i

i53=

Iy

Corelatia intre dintii rotii dintate centrale 23 si ai coroanei danturate 8 a rotii satelit 6 este: Z23 = — — 1.

La etapa urmatoare, cand forta necesard pentru deplasarea corpului se mareste, prin intermediul manivelei 26 se
elibereaza roata dintatd centrala 23 (se scoate stiftul 25 din legatura cu roata dintata centrald 23) si se leagd roata dintata
centrald 22 cu capacul lateral 16 (se introduce stiftul 24). In acest caz raportul de transmiterea realizat va fi:

Lt
ZnZs _Znle

is
unde: Z22 este numarul de dinti ai rotii dintate centrale 23.

Corelatia intre dintii rotii dintate centrale 22 si ai coroanei danturate 8 a rotii satelit 6 este: Z,3 = Zg — 1. Astfel raportul
de transmitere i4 > i5.

lucratorului.



