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Inventia se refera la tehnica de masurari electrice si electronice si poate fi utilizatd pentru masurarea automata cu
precizie inaltd a componentelor admitantei.

Cea mai apropiata solutie este admitantmetrul, care contine un generator de semnal, un convertor curent-tensiune cu
doud intrari diferentiale §i o iesire, prima intrare fiind conectata la iesirea generatorului, douda cleme pentru
conectarea obiectului masurat, un convertor de admitanta conectat cu o iesire, impreuna cu o clema la a doua intrare
a convertorului curent-tensiune, iar a doua, impreund cu a doua clema, fiind conectate la masa. Admitantmetrul de
asemenea contine un bloc de comanda cu o intrare de semnal, la care este conectata iesirea convertorului curent-
tensiune, o intrare de referinta, la care este conectat contactul de referintd al convertorului de admitanta, si doua
iesiri, care sunt conectate la intrarile convertorului de admitantd. Admitantmetrul asigura masurarea automatd a
modului si fazei admitantei in coordonate polare [1].

Dezavantajele acestui admitantmetru constau in:

- structura complicata, determinatid de necesitatea utilizarii convertorului curent-tensiune cu intrari diferentiale si
structurd complicata;

- imposibilitatea masurarii directe a componentelor activa si reactiva ale admitantei in coordonate carteziene;

- 51, ca rezultat, pretul de cost inalt si domeniul de utilizare ingust al dispozitivului.

Problema pe care o rezolva inventia este simplificarea constructiei si largirea domeniului de utilizare.
Admitantmetrul, conform inventiei, inldtura dezavantajele mentionate mai sus prin aceea ca contine un generator 1
de semnal, un convertor 5 de admitanta cu doua contacte de iesire, doua intrari 6, 7 si un contact de referinta 8, doua
cleme 3, 4 pentru conectarea obiectului masurat, prima clema 3 fiind conectatd la primul contact de iesire al
convertorului 5, iar a doua clema 4, primul pol de iesire al generatorului 1 si al doilea contact de iesire al
convertorului 5 fiind conectate la masa; precum si un bloc de comanda 10 cu o intrare de semnal 11, o intrare de
referinta, conectata la contactul de referintd 8 al convertorului 5 si doua iesiri, conectate la intrarile convertorului.
Admitantmetrul contine suplimentar un rezistor 2, cu primul pol conectat la cel de-al doilea pol de iesire al
generatorului 1, iar cu al doilea pol — la primul contact de iesire al convertorului 5; un amplificator diferential 9 cu
doua intrari, conectate respectiv la polii rezistorului 2, si o iesire, conectatd la intrarea de semnal 11 a blocului de
comanda 10; convertorul 5 asigurd reglarea independenta prin intrarile 6, 7 a componentelor activa si reactiva ale
admitantei reproduse; In calitate de contact de referintd 8 se utilizeaza un contact intern al convertorului 5, in care
faza tensiunii coincide cu faza curentului care trece prin componenta reactiva a admitantei reproduse.

Rezultatul inventiei consta in posibilitatea masurarii automate cu precizie inaltd a componentelor activa si reactiva
ale admitantei In coordonate carteziene.

Inventia se explica prin desenul din figurd, in care este reprezentata structura admitantmetrului.

Admitantmetrul contine generatorul de semnal 1, rezistorul 2, clemele 3 si 4 pentru conectarea obiectului masurat,
toate conectate in serie, precum si un convertor de admitantd 5 cu doud contacte de iesire conectate respectiv la
clemele 3 si 4, cu doud intrari de comandd 6 si 7 si un contact de referintd 8. Admitantmetrul mai contine un
amplificator diferential 9 cu doua intrari conectate respectiv la cei doi poli ai rezistorului 2 si un bloc de comanda 10
cu o intrare de semnal 11 conectatd la iesirea amplificatorului 9, o intrare de referintd conectata cu contactul de
referinta 8 si doud iesiri conectate respectiv la intrarile de comanda 6 si 7 ale convertorului 5. Punctele comune ale
generatorului 1, convertorului 5 §i clema 4 sunt conectate la masa.

Admitantmetrul functioneaza in modul urmator.

Obiectul masurat cu admitanta Y, se conecteaza la clemele 3 si 4. Convertorul de admitantda 5 (MD 3111 G2
2006.07.31) reproduce la clemele de iesire o admitanta de referintd Yg, care impreund cu impedanta masurata Y
formeaza un circuit rezonant paralel alimentat cu tensiune de generatorul 1. Amplificatorul 9 amplifica caderea de
tensiune pe rezistorul 2, care este proportionald curentului prin circuitul rezonant paralel, i o transmite la intrarea de
semnal 11 a blocului de comanda 10, servind in calitate de semnal de dezechilibru Ug.. Tensiunea de la contactul de
referintd 8 al convertorului de admitantd 5 se transmite la intrarea de referintd a blocului de comanda 10, constituind
semnalul de referintd U, Blocul de comandd 10 efectueaza echilibrarea circuitului rezonant prin intermediul
reglarii componentei active Gg §i a componentei reactive Bg a admitantei Yg reproduse de convertorul 5.

Procesul de masurare se efectueaza conform metodei cunoscute (MD 3577 G2 2008.04.30). La prima etapa blocul
de comanda 10 stabileste valoarea minimald a componentei active §i a componentei reactive a admitantei reproduse
de convertorul 5 si regleaza lin componenta activda Gy pana la aparitia intre semnalele Ug. i Ur a unui defazaj cu
valoarea 0° sau 180° 1in functie de caracterul admitantei masurate. La etapa a doua blocul 10 regleaza lin
componenta reactivd Bg pana la trecerea defazajului sus-numit de la valoarea 0° la valoarea 180° sau de la valoarea
180° la valoarea 0°.

La finisarea procesului de masurare blocul de comanda 10 detine informatia despre valorile componentelor activa
Gg sl reactiva Br ale admitantei de referintd, dupa care se determind valorile componentei active Gx=-Gg $i
componentei reactive Bxy=-By ale admitantei masurate.

in calitate de exemplu de implementare practicd poate servi cazul in care admitantmetrul se utilizeaza pentru
masurarea unei admitante cu valoarea componentei active Gx = 7 Sm §i a componentei reactive Bx = 5 Sm. La
prima etapa convertorul reproduce o admitantd de referintd cu valoarea componentei active Gg = -10 Sm si a
componentei reactive Bg = -10 Sm si regleaza lin componenta activa Ggr pana la aparitia intre semnalele Uge §i Ura
unui defazaj de 180°, ceea ce corespunde valorii Gg = -7 Sm. La etapa a doua blocul de comanda regleaza
componenta reactiva Br pana la trecerea defazajului dintre semnalele Uy si U, de la valoarea 180° la valoarea 0°,
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ceea ce corespunde valorii Bg = -5 Sm. La finisarea procesului de echilibrare componentele admitantei masurate Gx
=-Gr=-(-7) Sm =7 Sm si Bx = -Br = -(-5) Sm = 5 Sm.



