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Inventia se refex la domeniul masurdrilor electricesi electronicesi poate fi utilizal pentru nisurarea cu precizie
inalti a componentelor admitgei.

Cea mai apropiatsoluie este metoda deasurare a componentelor impeggincare contin formarea unui circuit
de misurare din obiectul asuratsi contactele de igre ale unui convertor de impedancontrolul semnalului de
dezechilibru, obnut Tn urma intera@nii circuitului rezonant cu semnalul deisurare, echilibrarea circuitului de
masurare prin reglarea impedanreproduse de convertgirdeterminarea componentelor impegianmisurate din
dependeta lor de componentele impedanreproduse de convertor. Reglarea componentetwiai reactia ale
impedanei reproduse se efectuédn dou etape consecutive: la prima etege regleaz componenta actly iar la
etapa a doua componenta reacty1].

Dezavantajele acestei metode sunt imposibilitatesuririi directe a componentelor admiten si timpul
considerabil de #surare din cauza echilibii circuitului de misurare in dolietape consecutive, ceea ce conaplic
aplicarea practic

Problema pe care o rezalinvertia consi in largirea domeniului de aplicagereducerea timpului de #surare.
Metoda, conform invefei, Inliturda dezavantajele m@onate mai sus prin aceea eonsti in formarea unui circuit
de misurare din obiectul asurat, bornele de g§ge ale unui convertor de admitdncu reglare independent
componentelor actiivsi reactivi ale admitatei reproduseai un generator de semnal, conectate n paralehdaa
unui semnal de dezechilibgii a unui semnal de refegify respectiv, din curentul sumar, care trece prieabl
masuratsi circuitul de igire al convertoruluisi din curentul, care trece prin componenta activadmitarei
reproduse de convertor cagirarea fazei acestor cutgrcontrolul defazajului dintre semnalul de dezébhi si
semnalul de referi, echilibrarea circuitului de &surare prin reglarea componentelor acty reactiva ale
admitanei reproduse de convertor concomitent, jpknatingerea defazajelor, respectiv, dé @¥ Q) si 0° (180)
dintre semnalul de dezechilibrgi cel de referigi, si determinarea componentelor admignmisurate din
dependeta cunoscut a acestora de componentele adméareproduse de convertor.

Rezultatul inveriei const n reducerea timpului deasurare a componentelor admiggirin coordonate carteziene.
Inventia se explié prin desenele din fig. d 2, care reprezititdiagramele vectoriale ale procesului desorare.
Conform metodei propuse obiectubisarat cu admitga Yy, convertorul de admitgh cu admitaga de igire Yg
(MD 3111 G2 2006.07.3%) generatorul de semnal cu tensiunea giedd); formeaz un circuit rezonant paralel.
Admitanta misurali Yy si admitana de referigh Yg, reprodus de convertor, pot fi reprezentate in coordonate
carteziene:

YX = Gx + JBX (1)

YR= GR+ jBR, (2)

unde: G, Bx, Gr Bgr - respectiv, componentele adtisi reactii ale admitatelor misurati si de refering;

j — unitatea imaginar

Semnalul de dezechilibrugl prezini curentul sumar, care trece prin componentele @adfivreactia ale
admitanelor misurat (Ix) si de referina (Ir) si poate fi reprezentat:

Ide = |x + IR: UG(YX + YR) = UG[(GX +jBx) + (GR+ JBR)] (3)

Admitanta de referith Yr se reproduce de convertorul de admitacu posibilitatea regtii independente a
componentelor activGr si reactivi Br.

Echilibrarea circuitului de #surare se efectueaprin doudi operaii concomitente de reglare. La prima opéra
(vezi fig. 1) se regledzcomponenta activGg a admitarei de referimd reprodus de convertor panla valoarea &,

. o ls . .
curentul prin aceasta fiband valoarea®r = Acest moment se deterntimupi egalarea cu 27Qcurentul k) sau
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90° (curentul }e») a defazajului dintre semnalele de dezechiligyi lde referina & .In operaia a doua, executat
concomitent cu prima (vezi fig. 2), se regie@mponenta reactivBr a admitagei de referiga pari la valoarea

. L I .
Bro, curentul prin aceasta tiénd valoarea Br . Acest moment se deterraidupi egalarea cu 18Qcurentul ey

sau @ (curentul ke) a defazajului dintre semnalele de dezechiliggsilde referind * ©r . La finisarea procesului de
echilibrare a circuitului de #surare:

Ug[(Gx + jBx) + (Ggrc + jBro)] = 0. (4)
Soluia ecuaiei (4), care preziftrezultatul nisurrii, este:
Gx = - Gro, Bx = -Bre. (5)

Dupid cum rezuli din relaia (5), la finisarea procesului deigurare componentele actiyi reactii ale admitatei
masurate se expriirespectiv prin componentele aéti reactiva ale admitatei de referiga si sunt reprezentate in
coordonate carteziene.

Ca exemplu de implementare pragtipoate servi @surarea componentelor admigainunui condensator cu
componenta reactivBx = 10* Ssi componenta activGx = 10° S. Din condensatorul #auratsi bornele de igire
ale convertorului de admitgnse formeax un circuit de risurare paralel alimentat cu o tensiune=J10 V. n
procesul echilikirii circuitului de miisurare se regleazomponenta actiiva admitagei de referiga péari la valoarea
Gro= -10% S. Concomitent se regleazomponenta reactiva admitagei de referimi péari la valoarea B = 10°S.
Valorile componentelor admitgei misurate constituie: &= -Ggo= 10°S, B = -Bro = 10*S, acesta fiind rezultatul
MAasurii.



