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Inventia se refet la domeniul constryiei de maini, in special la transmisii mecanice.

Se cunosgte transmisia armordccu corpuri intermediare radiale, care @ un arbore condawr si un arbore
condus amplasiacoaxial, o roat dintati cu dinti interiori, o can fixata pe arborele condétor, o casei cu canale
radiale fixali pe arborele condug tachei cu un dinte la un cdp, dispuse Tn canalele caseelegate flexibil cu
cama. Nurirul de tachg difera de nunarul de dini ai rogii dintate [1].

Dezavantajele sofiei apropiate constau in dimensiunile de gabarii,,camplexitatea constructiwi tehnologic.
Problema pe care o rezalinvenia este simplificarea constnimi si reducerea gabaritelor.

Reductorul armonic axial, conform inw@, inlatura dezavantajele mé@onate mai sus prin aceeéa cortine un
arbore condutor cu o cam, tachgi, unul dintre capeteleacora este executat in foinde dinte, o roatcondus,
totodati nunirul de tachg difera de nunarul de dini ai roii conduse. Reductorul mai cgme un corp, in care sunt
executate alezaje axiale, dispuse pe o circumfergoaxial cu axa reductorului, in fiecare fiind tadai liber
tacheii. Pe cami este amplasat un inel glisant cu lgeaferice pe partea fronialfixat axial cu un inel. Roata
condud este executatcu coroan dintati frontak, cu care angreneadintii tachailor, totodat capitul opus al
acestora este executat sferic. Pe partea cilindritachélor este executat un canal inekiro aplanare. Capetele
sferice ale tach#or sunt introduse Tn logale sferice ale inelului glisant. Inelul glisagittachaii sunt fixai cu o
colivie astfel & Tmpreura formeaz o roat dintata flexibila cu dini glisani. Tn corp este fixat o plac poliedric,
fiecare latui a cireia contactedizcu aplanarea tactiler pentru a Tmpiedica rotirea acestora. Intreamptea
tacheilor si laturile plcii poliedrice este prexzut un interstiu.

Avantajul inveniei const in posibilitatea realizii unui reductor de gabarite mici cu o forrawonstructiv simpk

si compaci.

Inventia se explia prin desenele din fig.4 3, care repreziat

- fig. 1, vederea frontala reductorului, in sgicne;

- fig. 2, sedunea A- A din fig. 1;

- fig. 3, forma constructiva unui tachet.

Reductorul cotine un arbore condator 4 (fig.1) cu o cam5 frontah, tachei 3, un capt al cirora este executat in
forma de dintesi o roat condud 1. Reductorul mai caime un corp 2, in care sunt executate alezajeegxiidpuse
pe o circumferiti, coaxial cu axa reductorului, Tn fiecare fiindtadai liber tacheii 3 (fig. 2). Pe cama 5 este plasat
un inel glisant 6 cu loga sferice pe partea frordalfixat axial cu un inel 7. Roata condu$ este executatcu
coroari dintati frontak, cu care angreneadintii tacheilor 3, totodal capitul opus al acestora este executat sferic.
Pe partea cilindrica tachélor 3 (fig.3) este executat un canal ine§ap aplanare. Capetele sferice ale taibbre3
sunt introduse in logale sferice ale inelului glisant 6. Inelul glis&@di tacheii 3 sunt fixgi cu o colivie 8 astfelx
impreurn formeaz o roat dintati flexibila cu dinti glisani. Tn corpul 2 este fixato plac poliedrici 9, fiecare
laturi a cireia contactedizcu aplanarea tactir 3 pentru a impiedica rotirea acestora. Inplamarea tachior 3

si laturile pkcii poliedrice 9 este prazut un interstiu. Numirul de tachg 3 difera de nunirul de dini ai raogii
conduse 1.

Reductorul armonic axial futioneaz in felul urmator.

La rotirea arborelui condator 4si a camei 5 frontale inelul glisant 6 efectuazmiscare glisarit axiab deplasand
tacheii 3, care consecutiv pe parcursul unei fiota camei 5 intk si se retrag din angrenarea cutdicoroanei
dintate frontale a n@ conduse 1.



