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(54) Reductor armonic axial

(57) Rezumat:
1

Inventia se refera la domeniul constructiei
de masini, in special la transmisiile mecanice.

Reductorul armonic axial contine un corp
(2), in care sunt executate alezaje axiale,
dispuse pe o circumferinta, coaxial cu axa
reductorului, in fiecare fiind instalati liber
tacheti (3), unul dintre capetele carora este
executat in formd de dinte. Reductorul mai
contine un arbore conducdtor (4) cu o cama
(5), pe care este amplasat un inel glisant (6) cu
locage sferice pe partea frontala, fixat axial cu
un inel (7), precum si o roatd condusd (1),
executatd cu coroana dintata frontald, cu care
angreneaza dintii tachetilor (3), capatul opus al
carora este executat sferic. Pe partea cilindrica
a tachetilor (3) este executat un canal inelar si
o aplanare. Capetele sferice ale tachetilor (3)
sunt introduse in locasele sferice ale inelului
glisant (6). Inelul glisant (6) si tachetii (3) sunt
fixati cu o colivie (8) astfel ca impreuna
formeaza o roatad dintatd flexibild cu dinti
glisanti. in corp (2) este fixati o placa
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poliedrica (9), fiecare laturd a careia con-
tacteaza cu aplanarea tachetilor (3) pentru a
impiedica rotirea acestora. Intre aplanarea
tachetilor (3) si laturile placii poliedrice (9)
este prevazut un interstitiu. Numarul de tacheti
(3) difera de numdrul de dinti ai rotii conduse
Q).

Revendicari: 1

Figuri: 3
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(54) Axial harmonic reducer
(57) Abstract:
1

The invention relates to the field of motor
car construction, particularly to mechanical
transmissions.

The axial harmonic reducer includes a body
(2), in which are made axial holes, placed
round the circle, coaxial with the axis of the
reducer, in each being freely installed pushers
(3), one end of which is made in the shape of
tooth. The reducer further contains a drive
shaft (4) with a cam (5), on which is placed a
sliding ring (6) with spherical sockets on the
front side, axially fixed with a ring (7), as well
as a driven wheel (1), made with the front gear
ring, with which intermesh the teeth of the
pushers (3), the opposite end of which is made
spherical. On the cylindrical part of the pushers
(3) is made an annular groove and a cut. The
spherical ends of the pushers (3) are embedded

(54)

(57) Pedepar:

H300peTeHre OTHOCHTCS K 00JacTH aBTO-
MOOMIIECTPOCHHUS, B YACTHOCTH K MEXaHHU-
YECKHM IepeiauaM.

AKCHaNTbHBIA BOJHOBOM PENYKTOp COAEp-
KHUT KopnyC (2), B KOTOPOM BBIMOJHEHBI
OCEeBBIC  OTBEPCTHS, PACIOIOKCHHBIE 10
OKpPYXXHOCTH, COOCHO C OCBIO DPEIyKTOpa, B
Ka)XJIOM CBOOOJHO YCTaHOBJICHBI TOJKATEIH
(3), onMH W3 KOHIIOB KOTOPBIX BBIMIOJHEH B
¢dopme 3y0a. Pemykrop eme COACpPKHUT BEmy-
nmii Bax (4) ¢ kyaadkoMm (5), Ha KOTOPOM
pacIioNoXXeHO CKonmb3simiee Konblo (6) co
cepuuecKUMH THE3JaMH Ha JTHIEBOW CTO-
pOHE, aKCHANBHO 3a(hPMKCHPOBAHHOE KOJBIIOM
(7), a Tarke Bemomoe koseco (1), BeIONHEH-
HOE C JIMIEBBIM 3y0UYaThiM BEHIIOM, C KOTOPhIM
BXOJIST B 3alleTUIcHUE 3yObsi Tonkarened (3),
MPOTUBOIOIOKHBIN KOHEI[ KOTOPHIX BBITIOIHEH
chepuueckuM. Ha 1umuHIpUYeCKOW dYacTu
Tonkatesiell (3) BBIMOTHEH KOJBIICBOM Ma3 U
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into the spherical sockets of the sliding ring
(6). The sliding ring (6) and the pushers (3) are
fixed with a separator (8) so that together they
form a flexible sliding gearwheel with sliding
teeth. In the body (2) is fixed a polyhedral
plate (9), each face of which is in contact with
the cut of the pushers (3) to prevent their
rotation. Between the cut of the pushers (3)
and the faces of the polyhedral plate (9) is
provided a clearance. The number of pushers
(3) differs from the number of teeth of the
driven wheel (1).

Claims: 1

Fig.: 3

2

cpe3. Coepudeckne koHIBI TonkaTeneit (3)
BCTaBJICHBI B C(epHyecKre THe3/1a CKOJb3s-
mero kombla (6). Cxonbasimiee xonblo (6) u
tonkarenu (3) 3aUKCHPOBAHBI CEMapaTopoM
(8) Takum oOpa3oMm, uyTO BMecCTe 00pa3yioT
ruOkoe 3y04aToe KOJIEeCO CO CKOJB3SIUMH
3yobsimu. B kopmyce (2) 3adukcupoBaHa
MHOrOrpaHHas wiactuHa (9), Kaxkaas TpaHb
KOTOPOW COMpPUKACAETCS CO CPEe30M TOJKA-
Tenel (3) Ui mpeqoTBpaIeHHs UX BPAIICHUS.
Mexny cpe3oMm Tonkatened (3) W TpaHsAMH
ractuHel (9) mpexycMorpeH 3a3zop. Uwmcio
tonkareneil (3) OTIMYHO OT uuciaa 3yObeB
Bezomoro koneca (1).

I1. popmymsr: 1

@ur.: 3
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Descriere:

Inventia se refera la domeniul constructiei de masini, in special la transmisii
mecanice.

Se cunoaste transmisia armonicd cu corpuri intermediare radiale, care contine un
arbore conducdtor si un arbore condus amplasati coaxial, o roatd dintatd cu dinti
interiori, 0 cama fixatd pe arborele conducitor, o casetd cu canale radiale fixata pe
arborele condus si tacheti cu un dinte la un capat, dispuse in canalele casetei si legate
flexibil cu cama. Numarul de tacheti diferd de numdrul de dinti ai rotii dintate [1].

Dezavantajele solutiei apropiate constau in dimensiunile de gabarit mari, com-
plexitatea constructiva si tehnologica.

Problema pe care o rezolvd inventia este simplificarea constructiei si reducerea
gabaritelor.

Reductorul armonic axial, conform inventiei, inldturd dezavantajele mentionate mai
sus prin aceea ca contine un arbore conducator cu o cama, tacheti, unul dintre capetele
carora este executat in forma de dinte, o roatd condusa, totodatd numarul de tacheti
difera de numarul de dinti ai rotii conduse. Reductorul mai contine un corp, in care sunt
executate alezaje axiale, dispuse pe o circumferinta, coaxial cu axa reductorului, in
fiecare fiind instalati liber tachetii. Pe cama este amplasat un inel glisant cu locase
sferice pe partea frontald, fixat axial cu un inel. Roata condusd este executatd cu
coroand dintatd frontald, cu care angreneaza dintii tachetilor, totodatd capatul opus al
acestora este executat sferic. Pe partea cilindricd a tachetilor este executat un canal
inelar si o aplanare. Capetele sferice ale tachetilor sunt introduse in locasele sferice ale
inelului glisant. Inelul glisant si tachetii sunt fixati cu o colivie astfel ca Tmpreuna
formeaza o roati dintata flexibila cu dinti glisanti. in corp este fixatd o placa poliedrica,
fiecare laturd a céreia contacteaza cu aplanarea tachetilor pentru a impiedica rotirea
acestora. Intre aplanarea tachetilor si laturile plicii poliedrice este previzut un
interstitiu.

Avantajul inventiei consta in posibilitatea realizarii unui reductor de gabarite mici cu
o formula constructiva simpla si compacta.

Inventia se explica prin desenele din fig. | — 3, care reprezinta:

- fig. 1, vederea frontald a reductorului, in sectiune;

- fig. 2, sectiunea A — A din fig. 1;

- fig. 3, forma constructiva a unui tachet.

Reductorul contine un arbore conducator 4 (fig.1) cu o cama 5 frontala, tacheti 3, un
capat al carora este executat in forma de dinte si o roatd condusa 1. Reductorul mai
contine un corp 2, in care sunt executate alezaje axiale, dispuse pe o circumferinta,
coaxial cu axa reductorului, in fiecare fiind instalati liber tachetii 3 (fig. 2). Pe cama 5
este plasat un inel glisant 6 cu locase sferice pe partea frontala, fixat axial cu un inel 7.
Roata condusad 1 este executatd cu coroand dintatd frontald, cu care angreneaza dintii
tachetilor 3, totodata capatul opus al acestora este executat sferic. Pe partea cilindrica a
tachetilor 3 (fig.3) este executat un canal inelar si o aplanare. Capetele sferice ale
tachetilor 3 sunt introduse in locasele sferice ale inelului glisant 6. Inelul glisant 6 si
tachetii 3 sunt fixati cu o colivie 8 astfel cd Impreund formeaza o roatd dintata flexibild
cu dinti glisanti. in corpul 2 este fixati o placi poliedricd 9, fiecare laturd a cireia
contacteaza cu aplanarea tachetilor 3 pentru a impiedica rotirea acestora. Intre aplanarea
tachetilor 3 si laturile placii poliedrice 9 este prevazut un interstitiu. Numarul de tacheti
3 difera de numarul de dinti ai rotii conduse 1.

Reductorul armonic axial functioneaza in felul urmator.

La rotirea arborelui conducator 4 si a camei 5 frontale inelul glisant 6 efectueaza o
migcare glisantd axiald deplasand tachetii 3, care consecutiv pe parcursul unei rotatii a
camei 5 intrd §i se retrag din angrenarea cu dintii coroanei dintate frontale a rotii
conduse 1.
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(56) Referinte bibliografice citate in descriere:
1. SU 632859 A1 1978.11.15

(57) Revendicari:

Reductor armonic axial, care contine un arbore conducator (4) cu o cama (5), tacheti
(3), unul dintre capetele carora este executat in forma de dinte, o roata condusa (1), totodata
numarul de tacheti difera de numarul de dinti ai rotii conduse (1), caracterizat prin aceea
ci mai contine un corp (2), in care sunt executate alezaje axiale, dispuse pe o circumferinta,
coaxial cu axa reductorului, in fiecare fiind instalati liber tachetii (3); pe cama (5) este
amplasat un inel glisant (6) cu locage sferice pe partea frontala, fixat axial cu un inel (7);
roata condusa (1) este executatd cu coroana dintatd frontald, cu care angreneaza dintii
tachetilor (3), totodata capatul opus al acestora este executat sferic; pe partea cilindrica a
tachetilor (3) este executat un canal inelar si o aplanare; capetele sferice ale tachetilor (3)
sunt introduse 1n locasele sferice ale inelului glisant (6); inelul glisant (6) si tachetii (3) sunt
fixati cu o colivie (8) astfel ca impreund formeaza o roatd dintata flexibild cu dinti glisanti;
in corp (2) este fixatd o placa poliedrica (9), fiecare laturd a careia contacteaza cu aplanarea
tachetilor (3) pentru a impiedica rotirea acestora; intre aplanarea tachetilor (3) si laturile
placii poliedrice (9) este prevazut un interstitiu.

Sef Sectie: SAU Tatiana
Examinator: SPATARU Leonid
Redactor: CANTER Svetlana

Agentia de Stat pentru Proprietatea Intelectuala
str. Andrei Doga, nr. 24, bloc 1, MD-2024, Chisindu, Republica Moldova
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