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(54)  Reductor armonic axial     
Rezumat 
(57) Rezumat: 

1                                                                                        2 
Invenţia se referă la domeniul construcţiei 

de maşini, în special la transmisiile mecanice.  
Reductorul armonic axial conţine un corp 

(2), in care sunt executate alezaje axiale, 
dispuse pe o circumferinţă, coaxial cu axa 
reductorului, în fiecare fiind instalaţi liber 
tacheţi (3), unul dintre capetele cărora este 
executat în formă de dinte. Reductorul mai 
conţine un arbore conducător (4) cu o camă 
(5), pe care este amplasat un inel glisant (6) cu 
locaşe sferice pe partea frontală, fixat axial cu 
un inel (7), precum şi o roată condusă (1), 
executată cu coroană dinţată frontală, cu care 
angrenează dinţii tacheţilor (3), capătul opus al 
cărora este executat sferic. Pe partea cilindrică 
a tacheţilor (3) este executat un canal inelar şi 
o aplanare. Capetele sferice ale tacheţilor (3) 
sunt introduse în locaşele sferice ale inelului 
glisant (6). Inelul glisant (6) şi tacheţii (3) sunt 
fixaţi cu o colivie (8) astfel că împreună 
formează o roată dinţată flexibilă cu dinţi 
glisanţi. În corp (2) este fixată o placă 

poliedrică (9), fiecare latură a căreia con-
tactează cu aplanarea tacheţilor (3) pentru a 
impiedica rotirea acestora. Intre aplanarea 
tacheţilor (3) şi laturile plăcii poliedrice (9) 
este prevăzut un interstiţiu. Numărul de tacheţi 
(3) diferă de numărul de dinţi ai roţii conduse 
(1). 

Revendicări: 1 
Figuri: 3 
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(54)  Axial harmonic reducer      
 
(57) Abstract: 

1                                                                                        2 
The invention relates to the field of motor 

car construction, particularly to mechanical 
transmissions. 

The axial harmonic reducer includes a body 
(2), in which are made axial holes, placed 
round the circle, coaxial with the axis of the 
reducer, in each being freely installed pushers 
(3), one end of which is made in the shape of 
tooth. The reducer further contains a drive 
shaft (4) with a cam (5), on which is placed a 
sliding ring (6) with spherical sockets on the 
front side, axially fixed with a ring (7), as well 
as a driven wheel (1), made with the front gear 
ring, with which intermesh the teeth of the 
pushers (3), the opposite end of which is made 
spherical. On the cylindrical part of the pushers 
(3) is made an annular groove and a cut. The 
spherical ends of the pushers (3) are embedded 

into the spherical sockets of the sliding ring 
(6). The sliding ring (6) and the pushers (3) are 
fixed with a separator (8) so that together they 
form a flexible sliding gearwheel with sliding 
teeth. In the body (2) is fixed a polyhedral 
plate (9), each face of which is in contact with 
the cut of the pushers (3) to prevent their 
rotation. Between the cut of the pushers (3) 
and the faces of the polyhedral plate (9) is 
provided a clearance. The number of pushers 
(3) differs from the number of teeth of the 
driven wheel (1). 

Claims: 1 
Fig.: 3 
 

  

 
 
 
 
 
 

(54)  Аксиальный волновой редуктор      
 
(57) Реферат: 

1                                                                                        2 
Изобретение относится к области авто-

мобилестроения, в частности к механи-
ческим передачам.   

Аксиальный волновой редуктор содер-
жит корпус (2), в котором выполнены 
осевые отверстия, расположенные по 
окружности, соосно с осью редуктора, в 
каждом свободно установлены толкатели 
(3), один из концов которых выполнен в 
форме зуба. Редуктор еще содержит веду-
щий вал (4) с кулачком (5), на котором 
расположено скользящее кольцо (6) со 
сферическими гнездами на лицевой сто-
роне, аксиально зафиксированное кольцом 
(7), а также ведомое колесо (1), выполнен-
ное с лицевым зубчатым венцом, с которым 
входят в зацепление зубья толкателей (3), 
противоположный конец которых выполнен 
сферическим. На цилиндрической части 
толкателей (3) выполнен кольцевой паз и 

срез. Сферические концы толкателей (3) 
вставлены в сферические гнезда скользя-
щего кольца (6). Скользящее кольцо (6) и 
толкатели (3) зафиксированы сепаратором 
(8) таким образом, что вместе образуют 
гибкое зубчатое колесо со скользящими 
зубьями. В корпусе (2) зафиксирована 
многогранная пластина (9), каждая грань 
которой соприкасается со срезом толка-
телей (3) для предотвращения их вращения. 
Между срезом толкателей (3) и гранями 
пластины (9) предусмотрен зазор. Число 
толкателей (3) отлично от числа зубьев 
ведомого колеса (1). 

П. формулы: 1 
Фиг.: 3 
 

 

 

 
 

5 
 
 
 
 

10 
 
 
 
 

15 

 
 
 
5 
 
 
 
 

10 
 
 
 
 

15 



 
MD 616 Z 2013.10.31 

 
3 

Descrie re

Descriere: 

 Invenţia se referă la domeniul construcţiei de maşini, în special la transmisii 
mecanice.  

Se cunoaşte transmisia armonică cu corpuri intermediare radiale, care conţine un 
arbore conducător şi un arbore condus amplasaţi coaxial, o roată dinţată cu dinţi 5 
interiori, o camă fixată pe arborele conducător, o casetă cu canale radiale fixată pe 
arborele condus şi tacheţi cu un dinte la un capăt, dispuse în canalele casetei şi legate 
flexibil cu cama. Numărul de tacheţi diferă de numărul de dinţi ai roţii dinţate [1]. 

Dezavantajele soluţiei apropiate constau în dimensiunile de gabarit mari, com-
plexitatea constructivă şi tehnologică. 10 

Problema pe care o rezolvă invenţia este simplificarea construcţiei şi reducerea 
gabaritelor. 

Reductorul armonic axial, conform invenţiei, înlătură dezavantajele menţionate mai 
sus prin aceea că conţine un arbore conducător cu o camă, tacheţi, unul dintre capetele 
cărora este executat în formă de dinte, o roată condusă, totodată numărul de tacheţi 15 
diferă de numărul de dinţi ai roţii conduse. Reductorul mai conţine un corp, în care sunt 
executate alezaje axiale, dispuse pe o circumferinţă, coaxial cu axa reductorului, în 
fiecare fiind instalaţi liber tacheţii. Pe camă este amplasat un inel glisant cu locaşe 
sferice pe partea frontală, fixat axial cu un inel. Roata condusă  este executată cu 
coroană dinţată frontală, cu care angrenează dinţii tacheţilor, totodată capătul opus al 20 
acestora este executat sferic. Pe partea cilindrică a tacheţilor este executat un canal 
inelar şi o aplanare. Capetele sferice ale tacheţilor sunt introduse în locaşele sferice ale 
inelului glisant. Inelul glisant şi tacheţii sunt fixaţi cu o colivie astfel că împreună 
formează o roată dinţată flexibilă cu dinţi glisanţi. În corp este fixată o placă poliedrică, 
fiecare latură a căreia contactează cu aplanarea tacheţilor pentru a împiedica rotirea 25 
acestora. Între aplanarea tacheţilor şi laturile plăcii poliedrice este prevăzut un 
interstiţiu. 

Avantajul invenţiei constă în posibilitatea realizării unui reductor de gabarite mici cu 
o formulă constructivă simplă şi compactă. 

Invenţia se explică prin desenele din fig. l  3, care reprezintă:  30 
- fig. 1, vederea frontală a reductorului, în secţiune; 
- fig. 2, secţiunea A  A din fig. 1;   
- fig. 3, forma constructivă a unui tachet. 
Reductorul conţine un arbore conducător 4 (fig.1) cu o camă 5 frontală, tacheţi 3, un 

capăt al cărora este executat în formă de dinte şi o roată condusă 1. Reductorul mai 35 
conţine un corp 2, în care sunt executate alezaje axiale, dispuse pe o circumferinţă, 
coaxial cu axa reductorului, în fiecare fiind instalaţi liber tacheţii 3 (fig. 2). Pe cama 5 
este plasat un inel glisant 6 cu locaşe sferice pe partea frontală, fixat axial cu un inel 7. 
Roata condusă 1 este executată cu coroană dinţată frontală, cu care angrenează dinţii 
tacheţilor 3, totodată capătul opus al acestora este executat sferic. Pe partea cilindrică a 40 
tacheţilor 3 (fig.3) este executat un canal inelar şi o aplanare. Capetele sferice ale 
tacheţilor 3 sunt introduse în locaşele sferice ale inelului glisant 6. Inelul glisant 6 şi 
tacheţii 3 sunt fixaţi cu o colivie 8 astfel că împreună formează o roată dinţată flexibilă 
cu dinţi glisanţi. În corpul 2 este fixată o placă poliedrică 9, fiecare latură a căreia 
contactează cu aplanarea tacheţilor 3 pentru a impiedica rotirea acestora. Intre aplanarea 45 
tacheţilor 3 şi laturile plăcii poliedrice 9 este prevăzut un interstiţiu. Numărul de tacheţi 
3 diferă de numărul de dinţi ai roţii conduse 1. 

Reductorul armonic axial funcţionează în felul următor. 
La rotirea arborelui conducător 4 şi a camei 5 frontale inelul glisant 6 efectuează o 

mişcare glisantă axială deplasând tacheţii 3, care consecutiv pe parcursul unei rotaţii a 50 
camei 5 intră şi se retrag din angrenarea cu dinţii coroanei dinţate frontale a roţii 
conduse 1. 
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Reve ndi cări 

(57) Revendicări: 

Reductor armonic axial, care conţine un arbore conducător (4) cu o camă (5), tacheţi 
(3), unul dintre capetele cărora este executat în formă de dinte, o roată condusă (1), totodată 
numărul de tacheţi diferă de numărul de dinţi ai roţii conduse (1), caracterizat prin aceea 
că mai conţine un corp (2), în care sunt executate alezaje axiale, dispuse pe o circumferinţă, 
coaxial cu axa reductorului, în fiecare fiind instalaţi liber tacheţii (3); pe camă (5) este 
amplasat un inel glisant (6) cu locaşe sferice pe partea frontală, fixat axial cu un inel (7); 
roata condusă (1) este executată cu coroană dinţată frontală, cu care angrenează dinţii 
tacheţilor (3), totodată capătul opus al acestora este executat sferic; pe partea cilindrică a 
tacheţilor (3) este executat un canal inelar şi o aplanare; capetele sferice ale tacheţilor (3) 
sunt introduse în locaşele sferice ale inelului glisant (6); inelul glisant (6) şi tacheţii (3) sunt 
fixaţi cu o colivie (8) astfel ca împreună formează o roată dinţată flexibilă cu dinţi glisanţi; 
în corp (2) este fixată o placă poliedrică (9), fiecare latură a căreia contactează cu aplanarea 
tacheţilor (3) pentru a împiedica rotirea acestora; între aplanarea tacheţilor (3) şi laturile 
plăcii poliedrice (9) este prevăzut un interstiţiu.  
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Figuri  
 
 
 

Fig. 1 
 
 
 
 

 
 
 

Fig. 2 
 
 
 
 

 
 
 
 

Fig. 3 
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