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1. Staie hidraulic, care cotine o platforni (1), amplasdtpe dou flotoare (7), (8), un rotor hidraulic (9) cu pale
profil hidrodinamic (13) montate vertical pe semiex(12) cu posibilitatea de a se roti in jurul stoea prin
intermediul unui ghidaj plasat la periferia rotaiul9), conindnd de asemenea, legate cinematic intre ele, un
multiplicator (19), un generator (24)o pomg hidraulica (23), caracterizatprin aceeaghidajul const dintr-un
ghidaj cu profil circular cu raza;R17), un ghidaj cu profil circular cu razg R6)si un ghidaj cu profil rectiliniu
(18), care sunt plasate individual cu posibilitapeaiionarii fiecarei pale cu profil hidrodinamic (13) sub un unghi
de ataax diferertiat si variabil, dependent de zona de intehawe pad-fluid si viteza de curgere a fluidului, totodat
pe cagtul semiaxului (12) fiearei pale (13) este montab tija (14) amplasat perpendicular fia de cordul palei
(13) si dotat la extremitti cu dow corpuri de rotge (15), care sunt angrenate cu supgafghidajelor (16), (17),
(18) cu posibilitatea pogonarii fiecarei pale sub un unghi de atadata de dired¢ia de curgere a fluidului.

2. Staie hidraulia, conform revendirii 1, caracterizdi prin aceeaighidajul cu profil circular cu raza;R17) este
amplasat in amonte Oab cu originea in centiudéplasat la distaa OQ, ghidajul cu profil circular cu raza,R16)
este amplasat in aval Ocd cu originea in centsudéplasat la distaa OQ, iar ghidajul cu profil rectiliniu (18) este
amplasat in zona de tratiei amonte-aval sub un unghi de inclin@réata de diredia de curgere a fluidului, cu
posibilitatea rostogolirii pe supragéaghidajelor (16), (17), (18) a unuia din corpudkerotaie (15).

3. Staie hidraulic, conform revendirilor 1, 2, caracterizatprin aceeaifiecare semiax (12) este plasat pe axa de
simetrie a profilului hidrodinamic la distenBW de la bordul palei determiggirin relgia:

BW = 0,25¢- k; [A<k'<Kmay,

unde c este lungimea cordului palei;

k — cota liniag, care determihasigurarea conglei de stabilizare a pagbnarii palei (13) in fluid R > 0;

A = (25...40) mm la modificarea lungimii cordului ¢ corespitaz de la 800.1300 mm;

kmax — cota liniak maximal determinat din condiia fortelor de frecare admisibile Tn cupla cinematorpuri de
rotaie-ghidaj.

4. Staie hidraulia, conform revendirilor 1, 2, caracterizatprin aceeacorpurile de rotge (15) sunt montate n
tije (14) cu posibilitatea modifieii distantei | de amplasare a acestora de la axa semiaxtiB)rpalelor (13) in
functie de viteza de curgere a fluidului.

5. Staie hidrauli@, conform revendirilor 1, 2, caracterizétprin aceea & razele ghidajelor R R;, deplagrile
originilor lor OO, si OO, unghiul de inclinar@ a ghidajului rectiliniu (18) f@ de diret¢ia de curgere a fluidului,
precumsi distana | de amplasare a corpurilor de (@g15) de la axa semiaxurilor (12) palelor (13htslwate n
raport cu diametrul D al rotorului (9), astfel ihpalele se pogbneaz sub unghiul de ataw variabil:

in amonte Oaln = 12...25°,

n aval Ocdx = 9C°...25°,

in zona de trantie amonte-aval Oba = 12...90°,

iar In zona de trangé aval-amonte Oda palele se pimieaz voluntar de fluxul de fluidx = (.



