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Inventia se refex la domeniul misurrilor electricesi electronicesi poate fi utilizaii pentru mMisurarea cu precizie
Tnalta a rezistetei, inductargei sau capaditii dipolilor.

Cea mai apropiatsoluie este metoda deasurare a componentei impedeain care congtin formarea unui circuit
de niisurare in serie din obiectulasurat, contactele desiee ale unui convertor de impedari un generator de
semnal, formarea unui semnal de refg@rircontrolul defazajului intre semnalul de dezebhili okinut in urma
interagiunii circuitului rezonant cu semnalul deasuraresi semnalul de referii, echilibrarea circuitului de
masurare prin reglarea impedan reproduse de convert@r determinarea componenteiasurate a impeda®i
necunoscute din dependarei de impedaa reprodus de convertor. Valoarea inductansau capaditii poate fi
recalculai din depende@a cunoscuta componentei asurate de impedaa reprodus de convertor [1].
Dezavantajele acestei metode constau in impoaiigititde a ame nemijlocit valoarea animii masurate in cazul
masunarii inductartei sau capacitii, ceea ce complicutilizarea metodegi in necesitatea forii unui semnal de
referind, ceea ce complic construga dispozitivului. Acestea complicutilizarea metodei Tn cazul asufarii
nemijlocite a capaditii sau inductatei dipolilor.

Problema pe care o rezalinvertia const in simplificarea metodei deasurare.

Metoda, conform inveiei, Tnlitura dezavantajele mé@opnate mai sus prin aceeaiaclude formarea unui circuit de
masurare in serie din dipolul asurat, contactele desiee ale unui convertor de impedarsi un generator de
semnal, controlul semnalului de dezechilibru, fargia ciderea sumarde tensiune pe dipolul dsuratsi circuitul
de issire al convertorului, echilibrarea circuitului deisurare prin reglarea impedenreproduse de convertor,
precumsi determinarea valorii &mimii masurate din egalitatea ei cu valoarearimii reproduse de convertor in
starea de echilibru luatu semn opus. in calitate de convertor de impgdssutilizeaz un convertor, care asigur
reproducerea unei &rimi cu caracteristica de fazpusi celei niisurate. Echilibrarea circuitului deasurare se
efectueaZ pari la olfinerea valorii minime a modulului semnalului de el&zilibru.

Rezultatul tehnic al inveiei consi in posibilitatea risuririi nemijlocite cu precizie inalta rezistetei, inductarei
sau capacitii dipolilor.

Invertia se explia prin desenele din fig. 1-3, care reprexint

- fig. 1, diagrama vectorialpentru cazul msurrii rezistenei dipolului;

- fig. 2, diagrama vectorialpentru cazul isurarii inductartei dipolului;

- fig. 3, diagrama vectorialpentru cazul isurarii capacittii dipolului.

Tn cazul nasuririi rezistenei (Fig. 1) URX prezirit caderea de tensiune pe reziggemisurati RX, URr — ciderea
de tensiune pe impedanreprodus de convertor, care in acest caz pésau caracter de rezistgmegatia: Zr = -
Rr. Tn procesul msuririi se efectueazreglarea impedaei Zr, ciderea de tensiune URr poate lua valorile URr1,
URr2, ohinandu-se respectiv valorile semnalului de dezéwhilUdel, Ude2. La satisfacerea camii UdeO = 0
procesul de echilibrare se ogee Acestei siri 1i corespunde ret@m: UdeO = URx + URr0 = 0 sau RX = Rr, ceea
ce prezini rezultatul nisurarii.

Tn cazul misurrii inductanei LX (Fig. 2) ULx = +fLX, unde: j— unitatea imaginar w — frecvena semnalului de
masurare. Impedaa reprodus de convertor Zr poséadin unghi de faz de -90°, ceea ce ii confeun caracter de
inductana negativa Zr = -joLr . In stare de echilibru Ude0 = ULx + ULr0 = QusiaX = Lr.

Tn cazul misurrii capacititi CX (Fig. 3) UCx = (wCX)-1, iar impedaga reprodus de convertor Zr posédun
unghi de faz de +90°, ceea ce 1i confeun caracter de capacitate negafr = -(jwCr)-1 . Tn stare de echilibru
Ude0 =UCx + UCr0=0sau CX =Cr.

Dupa cum rezuli din cele expuse, in toate cazurile desarare valoarea #rimii masurate se deternimemijlocit
din valoarea rarimii reproduse de convertor.

Exemple de implementare pradétic

La masurarea rezistgei unui rezistor cu valoarea RX = 1K se regleaz valoarea impedaei reproduse de
convertor Rr paimla starea de echilibru a circuitului déisarare, ceea ce corespunde Rr = -@ K

La misurarea inductaaei unei bobine cu valoarea LX = 20 mH, in stareedhilibru impedata reprodus de
convertor va avea un caracter de indugtaregatia cu valoarea Lr = - 20 mH, iar laasurarea capadifi unui
condensator cu valoarea CX = @B, la finalizarea rsuririi convertorul va reproduce o capacitate negatiu
valoarea Cr = -2QiF.



