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Invenţia se referă la instalaţiile de conversie a energiei regenerabile, şi anume la sisteme de orientare a platformei cu 
panouri solare după soare.  
Este cunoscut mecanismul de orientare cu bare articulate şi angrenaj planetar, care include un mecanism plan 
articulat de tip culisor-bielă-balansier cu o excentricitate e, alcătuit dintr-un levier balansier de lungime l3, o bielă de 
lungime l4, un culisor şi un angrenaj planetar, ale cărui roţi dinţate sunt articulate pe levier, roata fiind solidară cu 
biela, în care levierul este un braţ port-satelit, care sub acţiunea unui actuator liniar determină o deplasare 
unghiulară, amplificată prin angrenajul planetar într-o deplasare unghiulară mărită a platformei solare în condiţiile 
unui gabarit minim şi a unor unghiuri de transmitere optime [1].  
Dezavantajele soluţiei constau în capacitatea portantă mică şi construcţia relativ complicată, ceea ce îi reduce 
fiabilitatea. 
O soluţie mai apropiată este sistemul de orientare după soare, care include două motoare cu rotor rulant şi întrefier 
axial, destinate să acţioneze panoul cu celule fotovoltaice după cele două axe de orientare, totodată motoarele sunt 
alimentate cu câte o succesiune de impulsuri furnizate de o sursă de curent continuu, comandată printr-un calculator.  
Dezavantajele soluţiei constau în fiabilitate şi capacitate portantă reduse. 
Problema pe care o rezolvă invenţia este majorarea fiabilităţii şi a capacităţii portante a sistemului de orientare după 
soare.  
Sistemul de orientare a platformei cu panouri solare după soare, conform invenţiei, înlătură dezavantajele 
menţionate mai sus prin aceea că include un suport rigid, pe care este montată platforma cu panouri solare prin 
intermediul unui reazem central, fixat rigid pe suport, dotat cu o bridă sferică la capătul de sus, amplasată într-un 
locaş sferic, executat pe partea din spate a platformei, şi prin intermediul a trei motoare hidraulice liniare laterale de 
acţionare a platformei în plan azimutal şi meridional, la capetele ştocurilor cărora sunt executate locaşuri sferice, în 
care sunt amplasate reazeme sferice, fixate pe partea din spate a platformei, iar la capetele cilindrilor motoarelor 
sunt executate locaşuri sferice, în care sunt amplasate reazeme sferice, fixate pe suport, totodată motoarele 
hidraulice sunt unite cu o instalaţie hidraulică cu sistem de comandă computerizat. 
Avantajele invenţiei constau în aceea că: 
- sistemul de orientare a platformei cu panouri solare după soare are o capacitate portantă sporită, asigurată de 

construcţie şi sistemul de acţionare propus; 
- sistemul de orientare a platformei cu panouri solare după soare posedă fiabilitate înaltă, datorită construcţiei 

modulare cu un număr redus de elemente; 
- sistemul de orientare a platformei cu panouri solare după soare posedă capacitatea de a reveni în poziţia iniţială 

(zorii zilei) cu cheltuieli minime de energie, datorită deplasărilor mici; 
- sistemul de orientare a platformei cu panouri solare după soare în caz de necesitate poate asigura o precizie sporită 

de urmărire;  
- sistemul de orientare a platformei cu panouri solare după soare posedă în caz de necesitate o acţionare rapidă, 

datorită instalaţiei hidraulice comandate. 
Invenţia se explică prin desenele din fig. 1 … 3, care reprezintă: 
- fig. 1, vederea generală a sistemului de orientare a platformei cu panouri solare după soare; 
- fig. 2, vederea din faţă a sistemului de orientare a platformei cu panouri solare după soare; 
- fig. 3, schema instalaţiei hidraulice cu sistemul de comandă computerizat. 
Sistemul de orientare a platformei cu panouri solare după soare include suportul rigid 1, reazemul central 2, dotat cu 
brida sferică 3, pe care prin intermediul locaşului sferic 4 este montată platforma cu panouri solare 5. Pe partea din 
spate a platformei cu panouri solare 5 sunt fixate reazemele sferice 6, amplasate în locaşurile sferice 7 ale ştocurilor 
motoarelor hidraulice 8 liniare. La capetele cilindrilor motoarelor 8 sunt executate locaşurile sferice 9, în care sunt 
amplasate reazemele sferice 10, fixate pe suportul 1. 
Schema instalaţiei hidraulice cu sistemul de comandă computerizat (fig. 3) include o pompă hidraulică nereversibilă 
PH, un filtru F, o supapă de presiune Sp, distribuitoare hidraulice proporţionale cu centrul deschis DH1, DH2, DH3 
cu dirijare electrică prin impulsuri electrice E1, E2, E3, E4, E5, E6 cu poziţiile 1, 0, 2, motor electric ME şi motoare 
hidraulice liniare MHL1, MHL2, MHL3. Dirijarea se efectuează de la sistemul de comandă computerizat 11. 
Sistemul de orientare a platformei cu panouri solare după soare funcţionează în felul următor: la primirea semnalelor 
numerice de la sistemul de comandă computerizat 11, prin intermediul distribuitoarelor hidraulice proporţionale cu 
centrul deschis DH1, DH2, DH3, care posedă comandă electrică cu ajutorul impulsurilor electrice E1, E2, E3, E4, E5, 
E6, are loc deplasarea sertarelor distribuitoarelor hidraulice proporţionale în poziţiile 1, 0, 2, după care urmează 
deplasarea pistoanelor motoarelor hidraulice liniare MHL1, MHL2, MHL3 la o lungime transmisă de programator. 
Aceste mişcări coordonate ale pistoanelor motoarelor hidraulice liniare asigură orientarea optimă după soare a 
platformei cu panouri solare prin înclinarea ei în plan azimutal şi meridional. 


