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Inventia se refet la instalaiile de conversie a energiei regenerabjl@nume la sisteme de orientare a platformei cu
panouri solare dupsoare.

Este cunoscut mecanismul de orientare cu bareukntiicsi angrenaj planetar, care include un mecanism plan
articulat de tip culisor-bigtbalansier cu o excentricitate e,#lgt dintr-un levier balansier de lungimg b biek de
lungime |}, un culisorsi un angrenaj planetar, alérai roti dintate sunt articulate pe levier, roata fiind soliden
biela, Tn care levierul este un brport-satelit, care sub @enea unui actuator liniar determiiro deplasare
unghiulaa, amplificat prin angrenajul planetar intr-o deplasare unghiutairita a platformei solare in coniie
unui gabarit miningi a unor unghiuri de transmitere optime [1].

Dezavantajele sofiei constau in capacitatea portamhica si construgia relativ complicat, ceea ce ii reduce
fiabilitatea.

O soluie mai apropidt este sistemul de orientare dwgpare, care include ddunotoare cu rotor rulani intrefier
axial, destinateasaaioneze panoul cu celule fotovoltaice dugele doé axe de orientare, totodamotoarele sunt
alimentate cu cate o succesiune de impulsuri fataide o suisde curent continuu, comandarintr-un calculator.
Dezavantajele sofiei constau in fiabilitatgi capacitate portaitreduse.

Problema pe care o rezalinvertia este majorarea fiabilifii si a capaciitii portante a sistemului de orientare dup
soare.

Sistemul de orientare a platformei cu panouri soldug soare, conform inveiei, inlitura dezavantajele
mertionate mai sus prin aceea include un suport rigid, pe care este mdnfaatforma cu panouri solare prin
intermediul unui reazem central, fixat rigid pe stipdotat cu o britl sferici la cafitul de sus, amplasatntr-un
locas sferic, executat pe partea din spate a platforgngrin intermediul a trei motoare hidraulice lingdlaterale de
agionare a platformei Tn plan azimutalmeridional, la capetelgtocurilor cirora sunt executate logai sferice, in
care sunt amplasate reazeme sferice, fixate pegdih spate a platformei, iar la capetele cillodrimotoarelor
sunt executate logari sferice, in care sunt amplasate reazeme sfefikate pe suport, totodatmotoarele
hidraulice sunt unite cu o instéahidraulic cu sistem de comaagdomputerizat.

Avantajele invetiei constau Tn aceed:c

sistemul de orientare a platformei cu panouri goldugd soare are o capacitate portasporit, asigurai de
construgie si sistemul de a@nare propus;

sistemul de orientare a platformei cu panouri soldug soare posedfiabilitate Tnalt, datorit construgei
modulare cu un nuéin redus de elemente;

sistemul de orientare a platformei cu panouri ol soare posedcapacitatea de a reveni in gainitiala
(zorii zilei) cu cheltuieli minime de energie, detd deplagrilor mici;

sistemul de orientare a platformei cu panouri gothrd soare in caz de necesitate poate asigura o @egorit
de urndrire;

sistemul de orientare a platformei cu panouri soldu@ soare posedin caz de necesitate otianare rapid,
datoriti instalaiei hidraulice comandate.

Invertia se explia prin desenele din fig. 1. 3, care repreziat

- fig. 1, vederea genetah sistemului de orientare a platformei cu pansoldre dup soare;

- fig. 2, vederea din fa a sistemului de orientare a platformei cu pansaolare dup soare;

- fig. 3, schema instai@i hidraulice cu sistemul de comancbmputerizat.

Sistemul de orientare a platformei cu panouri gothr soare include suportul rigid 1, reazemul central®at cu
brida sferi@ 3, pe care prin intermediul logdui sferic 4 este montaplatforma cu panouri solare 5. Pe partea din
spate a platformei cu panouri solare 5 sunt fixatzemele sferice 6, amplasate in aciée sferice 7 algtocurilor
motoarelor hidraulice 8 liniare. La capetele cititat motoarelor 8 sunt executate lguéle sferice 9, Tn care sunt
amplasate reazemele sferice 10, fixate pe supbrtul

Schema instatei hidraulice cu sistemul de coma@ncbmputerizat (fig. 3) include o porpidraulica nereversibil
PH, un filtru F, o supapde presiune Sp, distribuitoare hidraulice prdipoale cu centrul deschis QHDH,, DH;
cu dirijare electrig prin impulsuri electrice E B, Es, B4, Es, Es cu poziiile 1, 0, 2, motor electric MEki motoare
hidraulice liniare MHL, MHL,, MHL . Dirijarea se efectueade la sistemul de comandomputerizat 11.

Sistemul de orientare a platformei cu panouri gothid soare fungoneaa in felul urnitor: la primirea semnalelor
numerice de la sistemul de comarabmputerizat 11, prin intermediul distribuitoarefodraulice propaionale cu
centrul deschis DH DH,, DHs, care posetdcomand electric cu ajutorul impulsurilor electrice EE,, B, E,, Es,
Es, are loc deplasarea sertarelor distribuitoarelorzhitice propagionale in poaziile 1, 0, 2, dup care urmeaxz
deplasarea pistoanelor motoarelor hidraulice lenistHL;, MHL,, MHL;3 la o lungime transmisde programator.
Aceste mjciri coordonate ale pistoanelor motoarelor hidraulicéare asigui orientarea optith dupi soare a
platformei cu panouri solare prin inclinarea epian azimutaki meridional.



