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Inventia se refex la construgia de maini hidraulicesi poate fi utilizat la construgia hidromotoarelor cu transmisie
precesiondl.
Este cunoscut hidromotorul planetar, caretioeno carcas fixa cu caneluri pentru debitared Tndepirtarea
lichidului de lucru, rotor cu element de putgrdransformator precesional cu angrenaj precesigiate-rola” al
momentului de torsiune. Rotorul aore o suprafg exterioa#i de ajustare pentru instalarea rulmentului intetiared
al raii conduatoare a transformatorului precesional, alezarexivdaf pentru asamblarea elementului de putere al
hidromotorului. Rotorul este asamblat cu posiliita deplaxii axiale, executat integral cu arborejelegat cu
corpul prin intermediul asamisli cu caneluri [1].
Dezavantajele sofiei date constau n consttieccomplicad i fiabilitatea redus.
De asemenea, este cunogcsiuia tehnié, care include o carcagu o coroah conic dintati fixa si un sector al
suprafeei sferice interioare cu caneluri de distribuir@fpe debitareai indegirtarea lichidului de lucru, un bloc de
cilindri cu sectorul suprafei sferice exterioare cu zone de lucru, pistogineoroane digate conice pe futile
frontale instalate cu posibilitatea integiaoii cu un bloc satelit cu coroane ¢gite comune cu ale blocului de
cilindri, pistoanele sunt amplasate in blocul dendii axial cu transformarea a dowAnduri opuse dirgionate in
sensuri diferite, numul pistoanelor n fiecare rand este impapistoanele unui rand sunt deplasate n raport cu
pistoanele randului doi la juttatea pasului unghiular de amplasare a lor [2].
Dezavantajele sofiei tehnice date, de asemenea, constau in cotiatnmnplicat si fiabilitatea redus.
Problema pe care o rezalinventia const in simplificarea constraiei si majorarea fiabilitii.
Hidromotorul precesional Tiura dezavantajele mé@onate mai sus prin aceeaaortine cilindrisi pistoane cu tije,
agionate periodigi amplasate axial in butucul unui satelit, o cagc@sinteriorul @reia sunt amplasissatelitulsi o
roat dintati, fixatd rigid pe un arbore condus. Coroanatdaha rgii dintate angreneé@zcu coroana diat a
satelitului. Capetele tijelor pistoanelor hidromiai in numir de cel ptin trei sunt executate sferigeamplasate
n locauri sferice, care sunt executate in butucul satalitLocaurile sferice sunt tgte spre exterior sub un unghi
y = 0, undef este unghiul de nuie a satelitului. Satelitul este amplasat libeupesprijin sferic al arborelui condus.
Cilindrii sunt amplasg pe o circumferigi cu diametrul D, iar cursa pistoanelor este detea#ide relgia S = D -
tgo.
Rezultatul invetiei consti in simplificarea constrgiei prin realizarea legurii satelitului cu carcasa prin
intermediul capetelor sferice ale tijelor pistoamehAmplasate in losari sferice executate Tn butucul satelitului,
precumsi majorarea fiabilitii prin reducerea nuamului de elemente componente.
Inventia se explia prin desenele din fig. di 2, care reprezist
- fig. 1, vederea genetah hidromotorului precesional;
- fig. 2, vederea | din fig. 1, in care este prezentaul dintre cajtul executat sferic al tijei pistonulyi locasul
sferic executat in butucul satelitului.
Hidromotorul precesional cgne hidromotorul 1 cu cilindri 2 amplagg@e o circumferiga cu diametrul D in nugr
n = 3, in care sunt amplasate pistoanele 3 cu tigapgetele @&rora sunt executate sferigeamplasate in logari
sferice 5, executate in butucul satelitului 6 cusentor sferic cu unghiul la varf egal ca (v2)-20, undeb este
unghiul de nutge a satelitului 6. Petié locasurilor sferice 5 sunt (i spre exterior sub un unghi= 6. Satelitul 6
include role conice 8 instalate pe osiile 7. Satk6 este amplasat pe sprijinul sferic al arbdredindus 10, pe care
este fixal rigid roata digati condud 11,si care este instalat pe rulmeh?2 in carcasa 13.
Hidromotorul precesional fugioneaz in modul urmitor.
Sub agunea fluidului, care este admis sub presiune findrul 2, pistonul 3 se va deplasa in difecaxiak,
aagionand prin tija 4, amplagain locaul sferic 5, asupra satelitului 6. Cursa ax@lpistoanelor este determifale
relagia S = D - t@, unde D este diametrul circumfegen pe care sunt amplasate axele cilindrilor 2el8at 6,
amplasat pe sprijinul sferic al arborelui condusskdva inclina sub unghiul de nigeb. La comprimarea fluidului,
acesta va amna asupra altui piston @ satelitul se va inclina sub acglainghi 6 in alt plan, rotit fega de planul
precedent$=360°/n, unde n este naml cilindrilor, care trebuie & satisfa@ condiia n= 3. Din aceste rg¢ari
succesive ale tuturor pistoanelor 3 se formi@aigcarea de precesie a satelitului 6 in jurul cenirdéuprecesie O.
Suma mycarilor axiale ale pistoanelor 3 la o singurgiune a fluidului asupra lor formeaain ciclu complet de
precesie a satelitului 6. Latimnarea repetata fluidului asupra pistoanelor 3 procesul se epEetigurand mycarea
precesiondl a satelitului 6. Satelitul 6 este oprit de la medi in jurul axei sale geometrice de capetelecsfaale
tijelor 4, amplasate in logarile 5 ale satelitului 6. Logarile 5 sunt executate Tn butucul satelitului 6trigginsesi
au o parte de fund executatferici cu un sector sferic cuprins de unghiuliar pergii locasurilor sunt tgiti sub un
unghiy = 6.
La miscarea precesionah satelitului 6 rolele conice, instalate cu pdg#iea rotirii in jurul axelor lor, angreneaz
cu dirtii rotii dintate conduse 11. Ca rezultat, datodiferenei intre nurirul de dinii ai satelituluisi ai ratii dintate
conduse, egalcu 1 (z=z;+1), roata digats 11 se va roti in jurul axei sale cu o viteedu4, cu gradul de reducere:

4
Z; =7, ,
unde: z — numirul rolelor satelitului 6;

Z11 — numarul de dini ai ratii dintate 11.
Miscarea de rot# redud este transmisarborelui condus 10.
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Inventia asigus simplificarea constryii prin eliminarea mecanismului de ftgra a satelitului 6 cu carcasa 13,

legatura satelitului fiind realizatde capetele sferice ale pistoanelor 3 amplasagéiin longitudinale cu partea de

fund sferi@ si peraii tesiti sub un unghy = 6, undeb este unghiul de nuie a satelitului 6.

Hidromotorul precesional conform inugei asigut urmitoarele avantaje:

- simplificarea construei prin realizarea ledurii satelitului cu carcasa prin intermediul caglet sferice ale tijelor
pistoanelor amplasate in Igcai sferice executate in butucul satelitului;

- majorarea fiabilitii prin reducerea nuanului de elemente componente.



