a 2002 0151 1ofl

Inventia se refera la controlul nedistructiv al pieselor prin metoda de impedanta acustica.

Este cunoscut traductorul pentru defectoscop de impedanta executat ca un sistem din doud membrane, continand
element piezoelectric bimorf de emisie §i element piezoelectric de receptie, varf de contact demontabil si tijd, unitd pe
de o parte cu elementul piezoelectric bimorf de emisie, iar pe de alta parte — cu varful de contact demontabil. in corpul
traductorului membranele se fixeaza in locurile de unire a lor [1].

Dezavantajul acestui traductor constd in sensibilitatea redusa cauzatd de influenta elementului piezoelectric
bimorf de emisie asupra elementului piezoelectric de receptie si modului de fixare a sistemului din doud membrane, din
care cauza valoarea raportului semnal-zgomot este neinsemnata.

Esenta inventiei constd in aceea cd in traductorul pentru defectoscop de impedantd ce contine un corp in care
sunt amplasate doua elemente piezoelectrice de emisie situate intr-o camerd inchisa si unul de receptie, executate ca
niste discuri si fixate pe membrane conductoare de curent, un palpator executat ca o tija cu un capat unit cu un element
piezoelectric de emisie, celalalt capat fiind dotat cu un varf de contact demontabil, elementul piezoelectric de receptie
este amplasat intre elementele de emisie si fixat pe o0 membrand conductoare de curent suplimentara, care este fixata
intre doua inele izolatoare, totodata al doilea element piezoelectric de emisie este unit printr-o tija cu un element elastic.

Rezultatul inventiei constd in majorarea amplitudinii oscilatiilor de flexiune ale membranei unite cu varful de
contact astfel sporind sensibilitatea traductorului.

Inventia se explica prin desenul din figurd care reprezinta traductorul propus, executat ca un sistem din trei
membrane. Traductorul contine elemente piezoelectrice de emisie 1 cu discuri §i element piezoelectric de receptie 2,
conectate electric in mod corespunzator, fixate pe membrane subtiri conductoare de curent 3 si separate una de alta prin
inele izolatoare 4. Un element piezoelectric de emisie este unit prin intermediul tijei 5 cu varful de contact demontabil
6, instalat pe piesa de control 7 cu defect 8, alt element piezoelectric de emisie este unit prin intermediul tijei 9 cu
sarcina elastica 10, care poate fi schimbata in functie de tipul piesei de control. Elementele piezoelectrice de emisie 1
sunt unite cu generatorul, iar elementul piezoelectric de receptie 2 — cu amplificatorul defectoscopului de impedanta.

Traductorul functioneazd in modul urmétor.

Metoda de impedantd se bazeazd pe diversitatea impedantelor mecanice de pe sectoarele cu si fara defect ale
piesei de control. Traductorul se instaleaza pe suprafata piesei de control 7, in care de fapt se excitd oscilatii de flexiune.
Deplasand traductorul de pe sectorul fara defect al piesei pe sectorul cu defect 8, in blocul electronic al defectoscopului
se stabileste in mod automat frecventa oscilatiilor acustice, ce asigurd sensibilitate maxima. Totodata, pe sectorul fara
defect al piesei se stabileste o astfel de sarcind elastica 10, care ar fi egala cu sarcina (cu impedanta mecanica) dinspre
partea piesei de control 7. In acest caz undele emise de elementele piezoelectrice 1 excita in elementul piezoelectric de
receptie 2 tensiune electrica minima. La deplasarea traductorului pe sectorul cu defect 8 sarcina dinspre partea piesei de
control 7 se micsoreaza din cauza reducerii impedantei mecanice si conduce la marirea tensiunii electrice in elementul
piezoelectric de receptie 2 si la detectarea defectului. Concentrarea elementului piezoelectric de receptie 2 intre cele
doud elemente piezoelectrice de emisie 1, unite electric Intr-un mod anumit, permite de a mari considerabil raportul
semnal-zgomot. Procedeul de fixare a sistemului din trei membrane propus permite de a mari amplitudinea oscilatiilor
de flexiune ale membranei, unite cu varful de contact si, prin urmare, de a spori sensibilitatea traductorului.



