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Inventia se refera la industria constructoare de masini si poate fi utilizata in procesele tehnologice pentru producerea
amestecurilor pentru constructie, In metalurgia pulberilor, precum si in industria alimentara si de prelucrare.

Este cunoscut malaxorul cu actiune continud ce contine un corp cilindric amplasat orizontal, in interiorul caruia este
situat arborele cu organe de malaxare executate in forma de tije fixate pe o linie elicoidalda. Peretele corpului este
executat dublu si include invelisurile cilindrice exterior si interior. Cavitatea dintre invelisuri este umpluti cu lichid. in
partea inferioara a cavitatii este amplasat un incalzitor electric, iar in partea superioara - un traductor termic. Corpul este
dotat cu un buncar de incarcare [1].

tip de malaxor nu asigura faramitarea suficientd a bulgarilor amestecului ce se formeaza in procesul amestecarii unor
ingrediente de consistenta diferitd, ceea ce influenteaza negativ calitatea amestecurilor obtinute.

Problema inventiei se rezolva prin aceea ca malaxorul contine un corp in forma de corp de rotatie amplasat orizontal, in
partea superioara al caruia este montat un dispozitiv de Incércare si fixat un racord de debitare a lichidului tehnologic in
cavitatea de malaxare. Peretele corpului este executat dublu si include invelisurile exterior si interior, in cavitatea
umpluta cu lichid formata intre invelisuri este amplasat un incalzitor electric, iar in partea lui superioara - un traductor
termic. In corp, coaxial cu el, pe lagire este instalat un arbore unit cu actionarea, pe arbore fiind fixate organele de
malaxare executate in forma de tije. Nou este aceea ca corpul este instalat pe stalpi de cadru cu posibilitatea rotirii in
jurul axei sale, dispozitivul de incarcare este executat in forma de jgheab de descarcare amplasat de-a lungul corpului,
golul de incarcare-descércare a jgheabului de descarcare este acoperit cu capac rotitor instalat articulat de-a lungul lui si
dotat cu clichet, iar organele de malaxare sunt fixate pe arbore, pe doua linii elicoidale directionate in intampinare,
numarul carora constituie doua si mai multe.

Corpul poate fi dotat cu dispozitiv de blocare care previne rotirea lui in timpul malaxarii si manere fixate radial pe una
sau pe ambele baze.

Racordurile de debitare a lichidului tehnologic pot fi amplasate simetric din ambele parti ale corpului. Golul de
incircare-descircare a jgheabului de descircare este acoperit complet sau partial cu un capac rotitor. Incalzitorul
electric dotat cu termoregulator poate fi executat in forma de tija sau in forma de spirald. Organele de malaxare pot fi
executate drepte sau indoite, in forma de tije rigide, elastice sau flexibile.

Fixarea organelor de malaxare pe arbore, pe doua linii elicoidale Tmbunatateste conditiile malaxarii masei umezite
obtinute in procesul de malaxare, iar fixarea lor pe doua linii elicoidale directionate in intdmpinare contribuie la
malaxarea suplimentara mult mai intensa a amestecului. Concomitent se produce inlaturarea bulelor de aer. Toate
acestea contribuie la Imbunatatirea calitdtii amestecului obtinut.

Inventia se explicd prin desene, unde:

fig. 1 reprezinta malaxorul, aspect general;

fig. 2 - idem, vedere laterala.

Malaxorul contine corpul cilindric 1, amplasat orizontal si instalat pe stalpi de cadru 2 cu posibilitatea rotirii in jurul
axei sale. Peretele corpului 1 este executat dublu si include invelisurile exterior 3 si interior 4, intre care este formata o
cavitate 5, care este umplutd cu lichid, de exemplu cu apa, tasol etc. In partea inferioara a cavititii 5 este amplasat
incilzitorul electric 6 care poate fi executat in formd de tija sau in forma de spirala, care cuprinde invelisul interior. In
partea superioara a cavititii 5 este instalat traductorul termic 7. in peretele corpului 1, in partea superioard, este fixat
racordul 8 de debitare cu apa tehnologica. Racordurile 8 de debitare cu apa tehnologica pot fi amplasate simetric pe
baze 9 din ambele parti ale corpului 1. De-a lungul corpului 1 este amplasat jgheabul de descarcare 10, golul de
incarcare-descarcare 11 a céruia este acoperit cu un capac rotitor 12, instalat articulat de-a lungul lui si dotat cu clichet.
in interiorul corpului 1 este montat arborele 13 unit cinematic cu actionarea (nu este prezentati). Pe arborele 13 sunt
fixate pe doud linii elicoidale directionate in intampinare, organele de malaxare 14 care pot fi executate drepte sau
indoite, de asemenea in forma de tije rigide, elastice sau flexibile. Organele de malaxare 14 pot fi fixate pe arborele 13
pe doua linii elicoidale directionate in intdmpinare, numarul carora constituie doud i mai multe. Malaxorul este dotat cu
manere 15 fixate radial care pot fi instalate pe o baza sau pe ambele baze 9 ale corpului 1.

Malaxorul functioneaza in modul urmator.

Inainte de punerea in functiune a malaxorului, cavitatea dintre invelisurile exterior 3 si interior 4 ale corpului 1 se
umple, de exemplu, cu apa. Se conecteaza incalzitorul electric 6 si traductorul termic 7. Ca rezultat se produce
incélzirea apei in cavitatea 5, care inconjoara zona malaxarii §i se efectueaza un control continuu asupra temperaturii de
incélzire.

Prin jgheabul de descarcare 10, in malaxor se incarca componentele amestecului, iar prin racordul 8 se debiteaza apa
tehnologica. Se pune in miscare de rotatie arborele 13 de la actionare si se efectueazda malaxarea si umezirea
concomitenta ale amestecului. Sub actiunea tijelor de malaxare 14 fixate pe arbore, pe doua linii elicoidale directionate
in intdmpinare, in zona de malaxare se efectueazd malaxarea intensd a amestecului si inldturarea din el a bulelor de aer,
la care contribuie, de asemenea, Incélzirea peretilor corpului 1. Pentru malaxarea amestecurilor pulverulente uscate,
semiuscate si fluide, organele de malaxare sunt executate in forma de tije rigide. Pentru malaxarea amestecurilor care
contin componente din bucati, organele de malaxare sunt executate in forma de tije flexibile, de exemplu, cu lant, cu
cablu, etc.

Amestecul finit umezit se evacueaza din malaxor prin golul de incarcare-descércare 11 a jgheabului de descarcare 10
prin rotirea corpului 1 cu ajutorul manerelor 15 fixate radial pe o bazd sau pe ambele baze ale corpului. La rotirea
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corpului 1, capacul rotitor 12 instalat articulat pe el, se intredeschide si amestecul finit se evacueaza din el. Corpul 1 se
intoarce in pozitia initiala.

cavitatea dintre invelisurile corpului, in dependenta de componentele amestecului. Reglarea parametrilor tehnologici, de
exemplu, temperaturii lichidului in cavitatea dintre invelisurile corpului malaxorului, debitarii lichidului tehnologic in
zona de malaxare prin racordurile 8, care pot fi instalate atdt pe o parte ale corpului cét si simetric pe ambele parti,
asigura posibilitatea de a obtine amestecuri omogene din componente diverse.



