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1

Inventia se refera la controlul nedestructiv prin
procedee ultrasonore (US), in special la defecto-
scopia ultrasonora rapida a sinelor de cale ferata.

Procedeul de urmarire a axei longitudinale a
sinei de cale feratd la defectoscopia US rapida
constda in aceea cd pana la inceperea miscarii
vagonului-defectoscop se monteaza articulat pe
caruciorul lui defectoscopic un dispozitiv de urma-
rire, care contine schiuri de urmarire cu blocuri de
traductoare US instalate in ele, axa de simetrie a
carora coincide cu axa longitudinald a ginei, se
lipesc strans schiurile de urmarire cu ajutorul unui
sistem pneumatic de sind, dupd care se incepe
miscarea vagonului-defectoscop pe calea ferata.
Urmarirea fara contact a axei longitudinale a sinei
cu ajutorul schiurilor de urmarire cu blocuri de
traductoare US se realizeaza cu ajutorul imbinarilor
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magnetice, cu care este dotat suplimentar dispo-
zitivul de urmarire.

Dispozitivul de urmarire a axei longitudinale a
sinei de cale feratd la defectoscopia US rapida
contine un mecanism de urmarire executat in forma
de schiuri de urmarire, instalate pe traverse, care
sunt montate articulat pe rama caruciorului defecto-
scopic al vagonului-defectoscop cu ajutorul laga-
relor. Schiurile sunt dotate cu blocuri de traductoare
US, iar mecanismul de urmarire este utilat cu un
sistem pneumatic. Mecanismul de urmarire este
dotat suplimentar cu imbindri magnetice, fixate pe
traversele lui si plasate pe aceeasi axa cu schiurile
de urmarire.
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Descriere:

Inventia se referd la controlul nedestructiv prin procedee ultrasonore (US), in special la
defectoscopia ultrasonora rapida a sinelor de cale ferata.

La controlul ultrasonor al sinelor, care formeaza calea feratd, cu ajutorul mijloacelor de
defectoscopie mobile (vagoanelor-defectoscoape, vagoanelor automotoare pentru detectarea defec-
telor) una din probleme este asigurarea urmarii cu ajutorul rezonatoarelor, instalate in blocurile
traductoarelor, a axei longitudinale a sinei. Din cauza ca latimea ecartamentului de la un sector la
altul se schimba, precum si din cauza interstitiilor din bucsele osiilor montate, cérucioarele ultra-
sonore ale vagoanelor-defectoscoape si vagoanele automotoare pentru detectarea defectelor in timpul
migcdrii se deplaseazd fatd de axa ecartamentului cdii ferate. Dacd blocurile traductoarelor vor fi
intarite rigid de rama caruciorului ultrasonor sau de traversa vagonului automotor, atunci ele se vor
deplasa Impreuna cu unitatea mobild si nu se va efectua urmadrirea cu ajutorul blocurilor de
traductoare a axei longitudinale a sinei. Pentru excluderea impactului deplasarii unitatii mobile fata de
axa ecartamentului cdii ferate in timpul miscarii se folosesc sistemele de urmarire.

Este cunoscut procedeul de urmarire a axei longitudinale a sinei de cale feratd la defectoscopia
US rapida, conform cédruia pand la inceperea migcdrii vagonului-defectoscop pe ecartamentul caii
ferate se monteaza articulat pe caruciorul defectoscopic pentru detectarea defectelor al vagonului-
defectoscop un dispozitiv de urmarire a axei longitudinale a sginei. Acest dispozitiv contine un set de
schiuri de cautare si de urmarire, ultimele fiind utilate cu blocuri de traductoare US, axele de simetrie
ale cérora coincid cu axa longitudinala a sinei. Schiurile se lipesc strans de sina cu ajutorul sistemului
pneumatic, cu care este dotat dispozitivul de urmdrire, dupa care se incepe miscarea vagonului-
defectoscop pe ecartamentul caii ferate [1].

Procedeul descris mai sus se realizeaza cu ajutorul cunoscutului dispozitiv de urmarire a axei
longitudinale a sinei de cale feratd la defectoscopia US rapida, care contine mecanism de urmarire,
executat ca doud perechi de schiuri de cautare si de urmarire, instalate pe traversele longitudinale,
care sunt montate articulat pe rama caruciorului defectoscopic pentru detectarea defectelor al
vagonului-defectoscop cu ajutorul lagarelor. Schiurile de urmarire sunt dotate cu blocuri de traduc-
toare US. Mecanismul de urmdrire este utilat cu sistem pneumatic, care include camere cu aer
comprimat, legate cu schiurile de cautare, si acumulatoare de aer comprimat, tijele carora sunt unite
cu schiurile de urmrire. In cazul in care sistemul pneumatic demareaz, schiurile de ciutare se lipesc
strans de fata laterald a ciupercii sinei, iar schiurile de urmarire, impreuna cu blocurile traductoarelor
US — de suprafata de lucru a ciupercii sinei. Totodatd axa de simetrie a blocului de traductoare US al
schiului de urmarire coincide cu axa longitudinala a sinei [1].

insa frecarea mecanica a schiurilor de cautare de fata laterald a ciupercii sinei conduce la aparitia
oscilatiilor US (perturbatiilor) in gama frecventelor de lucru ale aparaturii defectoscopului, ceea ce
ingreuneazi considerabil prelucrarea informatiei. In afard de aceasta, la trecerea cu vagonul-defecto-
scop prin crucile macazurilor in timpul urmaririi prin contact a fetei laterale a ciupercii sinei nu este
exclusa deteriorarea mecanismului de urmdrire si chiar deraierea caruciorului pentru detectarea
defectelor. Pe timp de iarnd pe sectoarele inzapezite ale caii ferate schiurile adund zépada, care
formeaza pe ele straturi de gheatd, ca rezultat centrarea blocurilor traductoarelor US este eronatd si
controlul sinelor devine imposibil.

Problema pe care o rezolva inventia constd in excluderea frecarii mecanice a schiurilor de cale
feratd de fata laterald a ciupercii sinei si In marirea sigurantei urmdririi cu ajutorul blocurilor de
traductoare US a axei longitudinale a sinei in cazul defectoscopiei US rapide.

Problema se solutioneaza prin aceea cé procedeul de urmarire a axei longitudinale a sinei de cale
ferata la defectoscopia US rapida consta in aceea ca pana la inceperea miscarii vagonului-defectoscop
se monteaza articulat pe caruciorul lui defectoscopic un dispozitiv de urmdrire, care contine schiuri de
urmarire cu blocuri de traductoare US instalate in ele, axa de simetrie a carora coincide cu axa
longitudinala a sinei, se lipesc strans schiurile de urmarire cu ajutorul unui sistem pneumatic de sina,
dupa care se incepe miscarea vagonului-defectoscop pe calea feratd. Urmarirea fara contact a axei
longitudinale a sinei cu ajutorul schiurilor de urmarire cu blocuri de traductoare US se realizeaza cu
ajutorul Tmbinarilor magnetice, cu care este dotat suplimentar dispozitivul de urmarire §i care sunt
montate deasupra sinei cu joc si sunt plasate pe aceeasi axa cu blocurile de traductoare US ale
schiurilor de urmarire. Axele de simetrie ale imbinarilor magnetice si ale blocurilor de traductoare US
coincid permanent cu axa longitudinala a sinei in timpul deplasarii vagonului-defectoscop.

Procedeul solicitat se realizeaza cu ajutorul dispozitivului de urmarire a axei longitudinale a ginei
de cale ferata la defectoscopia US rapida, care contine un mecanism de urmarire executat in forma de
schiuri de urmdrire, instalate pe traverse, care sunt montate articulat pe rama caruciorului defecto-
scopic al vagonului-defectoscop cu ajutorul lagarelor. Schiurile sunt dotate cu blocuri de traductoare
US, iar mecanismul de urmarire este utilat cu un sistem pneumatic, care include acumulatoare de aer
comprimat, tijele carora sunt unite cu schiurile de urmarire cu posibilitatea lipirii strdnse a schiurilor
si a blocurilor de traductoare US, in pozitia de lucru, de sinad cu asigurarea coinciderii axelor de
simetrie ale blocurilor de traductoare US cu axa longitudinala a sinei. Mecanismul de urmarire este
dotat suplimentar cu imbinari magnetice, intarite pe traversele lui si plasate pe aceeasi axa cu schiurile
de urmarire, totodata fiecare dintre imbinarile magnetice contine un corp, in care este amplasat un
mangon din material dielectric, in locasurile caruia sunt plasati magneti permanenti, iar polii diferiti ai
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magnetilor sunt legati cu un miez. imbindrile magnetice sunt plasate deasupra sinei cu joc si cu
posibilitatea urmaririi fara contact a coincidentei axelor de simetrie a blocurilor de traductoare US cu
ajutorul schiurilor de urmarire cu axa longitudinala a sinei.

Imbinarea magnetici poate contine cel putin doi magneti permanenti, in special in forma rotunda,
cu polii magnetici amplasati in plan vertical.

Pe fiecare traversa a mecanismului de urmarire pot fi instalate cate doua imbinari magnetice, cate
una din partea exterioara fata de schiul de urmarire.

Pe rama caruciorului de detectare a defectelor al vagonului-defectoscop dintr-o parte si din
cealaltd pot fi instalate cate doud lagdre, care sunt unite articulat prin intermediul levierelor cu
traversa mecanismului de urmarire cu posibilitatea de a-i da traversei un grad de libertate.

Rezultatul consta in sporirea calitatii defectoscopiei US rapide a sinelor de cale ferata pe baza
urmaririi fard contact a axei longitudinale a ginei.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1 - 5, care reprezinta:

- fig. 1, dispozitivul de urmarire a axei longitudinale a sinei de cale ferata la defectoscopia US
rapida, vedere laterala:

- fig. 2, aceeasi, vedere de sus;

- fig. 3, imbinarea magnetica, sectiune longitudinala;

- fig. 4, aceeasi, sectiunea A-A in fig. 3;

- fig. 5, aceeasi, vedere de sus.

Dispozitivul de urmdrire a axei longitudinale a sinei de cale ferata la defectoscopia US rapida (fig.
1, 2) contine un mecanism de urmdrire, care este montat pe caruciorul defectoscopic pentru detectarea
defectelor al vagonului-defectoscop 1. Mecanismul de urmarire este executat ca doud perechi de
schiuri de urmarire 2, suspendate liber pe traversele 3 si legate cu traversele 4, totodata ultimele sunt
montate articulat pe rama 5 a caruciorului pentru detectarea defectelor al vagonului-defectoscop 1 cu
ajutorul lagarelor 6 si al levierelor 7, ceea ce le da traverselor 4 un grad de libertate. Pe fiecare schi de
urmdrire 2 este instalat un bloc de traductoare US. Mecanismul de urmarire este utilat de asemenea
cu sistem pneumatic, care include acumulatoare de aer comprimat 8, care sunt instalate pe traversele
4, totodata tijele acumulatoarelor de aer comprimat § sunt unite cu traversele 3, pe care sunt
suspendate schiurile de urmarire 2.

Mecanismul de urmaérire este dotat suplimentar cu doud perechi de imbinari magnetice 9 (fig. 3 -
5), care sunt intarite pe traversele 4 prin intermediul suporturilor (nu sunt indicate). Imbinarile
magnetice 9 sunt plasate pe aceeasi axa cu schiurile de urmarire 2 din partea exterioara fata de
schiuri.

Fiecare imbinare magnetica 9 este executatd ca un corp 10, in care sunt amplasate mansoane 11
din material dielectric, de exemplu, din material plastic. in locagurile mangonului sunt plasati
magneti permanenti 12, in special de forma rotunda, totodata polii magnetici sunt amplasati in plan
vertical. Polii diferiti ai magnetilor sunt legati cu un miez 13. imbinarile magnetice 9 sunt plasate
deasupra sinei 14 cu joc, care constituie 5...12 mm.

Procedeul de urmarire a axei longitudinale a sinei de cale feratd la defectoscopia US rapida a fost
realizat cu ajutorul dispozitivului de urmarire.

Procedeul se realizeaza in modul urmétor.

fnainte de inceperea lucrului dispozitivul de urmirire se monteaza pe ciruciorul defectoscopic
pentru detectarea defectelor al vagonului-defectoscop 1 (fig. 1, 2). Se intdresc traversele 4 ale meca-
nismului de urmarire de rama 5 a caruciorului pentru detectarea defectelor al vagonului-defectoscop
cu ajutorul lagarelor 6 si al levierelor 7, apoi se monteaza traversele 3 cu schiurile de urmarire 2 si se
instaleaza imbinarile magnetice 9 (fig. 3 - 5) cu reglarea jocului de 5...12 mm intre suprafetele
imbindrilor magnetice 9 si sina 14. Se include sistemul pneumatic, dupa care se includ acumula-
toarele cu aer comprimat 8, se lasa in jos traversa 3 impreuna cu schiurile de urmarire 2 si, instalate
in ele, blocurile de traductoare US pe sine, lipind strans schiurile cu blocuri de suprafata lor, adica de
suprafata de lucru a ciupercii sinei. Axa de simetrie a Imbindrilor magnetice 9 coincide in mod
constructiv cu axa de simetrie a blocurilor de traductoare US. Imbinrile magnetice 9 impreuni cu
blocurile de traductoare US in functie de proprietitile fizice ale magnetilor se instaleazd pe axa
longitudinala a sinei 14.

In timpul miscarii vagonului-defectoscop 1 acumulatoarele cu aer comprimat 8 lipesc strans
permanent schiurile de urmarire 2 si blocurile de traductoare US de sina 14. Concomitent cu aceasta
imbinarile magnetice 9, care sunt instalate cu jocul de 5...12 mm deasupra sinei 14, tind permanent s&
ocupe pozitia, n care axele de simetrie ale imbinarilor magnetice si, legate cu ele prin intermediul
traverselor 3, axele de simetrie ale blocurilor de traductoare US coincid cu axa longitudinala a sinei
14. Totodata, datoritd procedeului de intarire a traverselor 3, 4 de rama 5 a caruciorului pentru
detectarea defectelor al vagonului-defectoscop 1, si anume cu ajutorul lagarelor 6 si al levierelor 7, se
asigura un grad de libertate traversei 4, suficient pentru inlaturarea impactului deplasarii caruciorului
pentru detectarea defectelor al vagonului-defectoscop 1 in procesul de control fatd de axa
ecartamentului de cale feratd asupra centrarii blocurilor de traductoare US. Aceasta, la randul sau,
garanteaza calitatea inalta a controlului nedestructiv la defectoscopia US rapida a sinelor.
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(57) Revendicari:

1. Procedeu de urmarire a axei longitudinale a sinei de cale ferata la defectoscopia US rapida,
care constd in aceea cd pana la inceperea miscarii vagonului-defectoscop se monteaza articulat pe
caruciorul lui defectoscopic un dispozitiv de urmarire, care contine schiuri de urmarire cu blocuri de
traductoare US instalate 1n ele, axa de simetrie a carora coincide cu axa longitudinala a sinei, se lipesc
strans schiurile de urmarire cu ajutorul unui sistem pneumatic de sind, dupa care se incepe miscarea
vagonului-defectoscop pe calea feratd, caracterizat prin aceea ci urmarirea fara contact a axei
longitudinale a sinei cu ajutorul schiurilor de urmarire cu blocuri de traductoare US se realizeaza cu
ajutorul imbinarilor magnetice, cu care este dotat suplimentar dispozitivul de urmarire si care sunt
montate deasupra sinei cu joc si sunt plasate pe aceeasi axa cu blocurile de traductoare US ale
schiurilor de urmadrire, totodatd axele de simetrie ale Tmbinarilor magnetice si ale blocurilor de
traductoare US coincid permanent cu axa longitudinald a sinei in timpul deplasarii vagonului-defecto-
scop.

2. Dispozitiv de urmarire a axei longitudinale a sinei de cale ferata la defectoscopia US rapida,
care contine un mecanism de urmarire executat in forma de schiuri de urmarire, instalate pe traverse,
care sunt montate articulat pe rama caruciorului defectoscopic al vagonului-defectoscop cu ajutorul
lagdrelor, totodata schiurile sunt dotate cu blocuri de traductoare US, iar mecanismul de urmarire este
utilat cu un sistem pneumatic, care include acumulatoare de aer comprimat, tijele carora sunt unite cu
schiurile de urmarire cu posibilitatea lipirii stranse a schiurilor si a blocurilor de traductoare US, in
pozitia de lucru, de sina cu asigurarea coinciderii axelor de simetrie ale blocurilor de traductoare US
cu axa longitudinala a sinei, caracterizat prin aceea ci mecanismul de urmarire este dotat supli-
mentar cu imbindri magnetice, intdrite pe traversele Iui §i plasate pe aceeasi axa cu schiurile de
urmdrire, totodatd fiecare dintre imbindrile magnetice contine un corp, in care este amplasat un
mangon din material dielectric, in locasurile caruia sunt plasati magneti permanenti, iar polii diferiti ai
magnetilor sunt legati cu un miez, totodata imbindrile magnetice sunt plasate deasupra sinei cu joc si
cu posibilitatea urmaririi fara contact a coincidentei axelor de simetrie a blocurilor de traductoare US
cu ajutorul schiurilor de urmarire cu axa longitudinala a sinei.

3. Procedeu, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea cii imbinarea magnetica contine
cel putin doi magneti permanenti, in special in forma rotunda, cu polii magnetici amplasati in plan
vertical.

4. Procedeu, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea cd pe fiecare traversd a
mecanismului de urmarire sunt instalate cate doud imbinari magnetice, cate una din partea exterioara
fata de schiul de urmarire.

5. Procedeu, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ci pe rama caruciorului de
detectare a defectelor vagonului-defectoscop dintr-o parte si din cealalta ale ramei sunt intarite céate
doua lagdre, care sunt unite articulat prin intermediul levierelor cu traversa mecanismului de urmarire
cu posibilitatea de a-i da traversei un grad de libertate.
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Fig. 5
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