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Revendicari:

1. Dispozitiv pentru controlul rotilor conice care include o placa-suport, un suport fixat pe ea, un carucior instalat pe suport, un ax
principal si un electromotor, montate pe carucior si legate cinematic intre ele, si un cap de masurare cu corp, caracterizat prin
aceea ca capul de masurare este executat in forma de doua traductoare de deplasari liniare, instalate reciproc perpendicular in
corp, primul din ele este destinat pentru determinarea lungimii segmentului generatoarei conului, iar al doilea - pentru masurarea
inaltimii suprafetei dintelui, un ac de masurat, arcuit in directie axiald fatd de corpul capului si legat cu traductorul al doilea, si un
mecanism de actionare elicoidal micrometric, legat cinematic cu corpul capului, iar dispozitivul este completat cu un brat, un
capit al caruia este instalat in consold pe capdtul liber al axului principal, iar celalalt este destinat pentru a instala pe el corpul
capului de masurare, un traductor de pozitie unghiulard a axului principal, legat cinematic cu axul principal, si un microprocesor,
legat cu traductorul de pozitie unghiulara a axului principal si cu primul si al doilea traductor.

2. Dispozitiv, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca parghia in consola este fixatd pe carucior, iar dispozitivul este
completat cu o masa rotativa, destinata pentru amplasarea rotii de controlat pe ea, iar mecanismul de actionare cu reductor si
traductor de pozitie unghiulara este legat cinematic cu masa rotativa.

Revendicarile se bazeaza in intregime pe descrierea inventiei la certificatul de autor nr. 1732138, SU.



