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Inventia se refera la industria constructoare de masini, §i anume la motoarele-reductoare, poate fi folosita la
transmisii de fortd de capacitate mica pentru obtinerea rotatiei lente a arborelui de iesire, de exemplu, in aparate.
Motorul-reductor frontal, conform variantei 1, contine o carcasa 1, In care este amplasatd transmisia cu roti dintate
care include doua roti dintate centrale 2 si 4, una 2 dintre care este fixatd in carcasd 1, alta 4 — legatd rigid cu
arborele condus 11 §i, amplasat intre ele, un satelit 6 cu doua coroane 7 si 8, precum si mecanismul sau de miscare.
Noutatea inventiei constd in aceea ca satelitul 6, suprafata laterala exterioara a céruia este executata sferica, este
montat pe suportul sferic 12, legat rigid cu arborele condus 11. Mecanismul de miscare a satelitului include blocuri
de piezoelemente 9, fixate uniform pe suprafata laterala interioara a carcasei 1, conectate in serie la sursa de curent
electric §i amplasate n canalul executat dupa o linie uni-sinusoidala, pe suprafata laterald exterioara sferica a
inelului 10 montat liber in canalul executat pe suprafata lateralda exterioara sferica a satelitului 6. Fiecare din
blocurile de piezoelemente 9 contine cate doua piezoelemente generatoare de deformatii mecanice transversale, intre
care este fixat un piezoelement generator de deformatii mecanice longitudinale.

Motorul-reductor frontal, conform variantei 2, se caracterizeaza prin aceea ca satelitul 6 este amplasat liber intre
rotile dintate centrale 2 si 4, iar suprafata lui laterald exterioara si suprafata laterald interioard a carcasei sunt
executate sferice si contacteaza intre ele.

Motorul-reductor frontal, conform variantei 3, se caracterizeaza prin aceea ca satelitul 6 este amplasat liber intre
rotile dintate centrale 2 si 4, iar suprafata lui laterald exterioara este executata sfericd.

Motorul-reductor frontal, conform variantei 4 se caracterizeaza prin aceea ca satelitul 6 este executat din doud parti
simetrice cu un numar egal de dinti. Ambele parti ale satelitului sunt montate liber pe suportul sferic 12 legat rigid
cu arborele condus 11, iar pe suprafetele sferice ale butucilor ambelor parti ale satelitului, care contacteaza cu
suprafata sfericd a suportului, sunt executate caneluri longitudinale, in care sunt amplasate liber capetele rotunde ale
stifturilor, celelalte capete sunt fixate rigid in suportul sferic 12. Mecanismul de miscare a satelitului contine un
numadr impar de cel putin trei dispozitive electromagnetice conectate in serie la sursa de curent electric, montate
uniform pe circumferintd, pe proeminenta inelara, executata in partea interioara a peretelui lateral al carcasei 1,
amplasate in jocul dintre partile simetrice ale satelitului 6. Fiecare dispozitiv electromagnetic contine o bobina cu
infasurare fixatd rigid pe proeminenta inelard, precum si un miez executat din material magnetostrictiv, capetele
caruia contacteaza cu suprafetele frontale interioare ale partilor simetrice ale satelitului.
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